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GUVENLIK VE ONLEMLER

Uriinle calismadan 6énce tim bilgileri, veri sayfasini, Modbus haritasini, montaj ve
calistirma talimatlarini okuyun ve kablolama ve baglanti semasini inceleyin. Kisisel
@ ve ekipman givenliginiz ve optimum Grin performansi icin, bu Grind kurmadan,
kullanmadan veya bakimini yapmadan dnce icerigi tam olarak anladiginizdan emin

olun.
Guvenlik ve lisanslama (CE) nedenleriyle, Grinin izinsiz donustirdlmesi,
modifikasyonu ve / veya degistirilmesi kabul edilemez.

Uriin, asin sicakliklar, dogrudan giines I1sigi veya titresim gibi anormal kosullara
:d, A @vm}) V\“ﬁ %) maruz birakilmamalidir. Yiksek konsantrasyonda kimyasal buharlara uzun sire
< 6 maruz kalmak Urin performansini etkileyebilir. Calisma ortaminin mdmkadn

oldugunca kuru oldugundan emin olun; bugulasmadan kaginin.

Tdm kurulumlar yerel saglik ve givenlik ydnetmeliklerine ve vyerel elektrik
w standartlarina ve onaylanmis kodlara uygun olmalidir. Bu Grin sadece Grin ve
guvenlik onlemleri hakkinda uzman bilgisi olan bir mihendis veya teknisyen

tarafindan kurulabilir.

Enerijili elektrikli parcalarla temastan kacinin. Uriini baglamadan, bakim yapmadan
veya onarmadan dnce daima gi¢ kaynaginin baglantisini kesin.

=

Uriine her zaman uygun giic kaynagini bagladiginizdan ve uygun kablo boyutu
ve Ozelliklerini kullandiginizdan emin olun. Tdm vidalarin ve somunlarin iyice
sikildigindan ve sigortalarin (varsa) iyi takildigindan emin olun.

¥

Ekipman ve ambalajlarin geri donisimi dikkate alinmali ve bunlar yerel ve ulusal
mevzuat / yénetmeliklere uygun olarak bertaraf edilmelidir.

=

Yanitlanmayan herhangi bir sorunuz olmasi durumunda, lGtfen teknik desteginizle
iletisime gecin veya bir uzmana danisin.

)
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URUN ACIKLAMASI

SPS-2K0/6K0, kompakt, farkli araliklara sahip bir diferansiyel basing transmitteridir.
Kolay manuel sensor kalibrasyonu ve Modbus kayit sifirlamanin yani sira bir analog /
dijital cikis ve sekiz secilebilir 6lcim penceresi saglar.

SPS-G-2K0 13—26 VAC

SPS-G-6K0 18—34 VDC 3 tell
SPS-F-2K0 .
) 18—34 VDC 4 tell

AMACLANAN KULLANIM ALANI

Fan / basing kontrolu ve VAV (Degisken Hava Hacmi) modu
CAV1 (Sabit Hava Hacmi) modu

Valf ve damper kontrolu (akttatorler)

Temiz odalarda basing / hava akisi izleme

Temiz hava ve agresif olmayan, yanici olmayan gazlar
Sadece i¢ mekan kullanimrigin

TEKNIK BILGILER

® Analog ¢ikis 0—10 VDC 7/ 0—20 mA
= Dijital ¢ikis: PWM (acik kollektdr)
® Maksimum gig tiketimi:
» SPS-F-2K0, SPS-F-6K0: 0,96 W
» SPS-G-2K0, SPS-G-6K0: 1,2 W
= Normal ¢alisma sirasinda nominal veya ortalama gic tiketimi:
» SPS-F-2K0, SPS-F-6K0: 0,72 W
» SPS-G-2K0, SPS-G-6K0: 0,9 W
= |maks:
» SPS-F-2K0, SPS-F-6K0: 40 mA
» SPS-G-2K0, SPS-G-6K0: 50 mA
® Gic tiketimi, yiksiz:
» 18—34 VDC besleme: 10—20 mA
> 13—26 VAC besleme: 10—15 mA
® Modbus tzerinden secilebilen calisma modlar:
» Diferansiyel basing
> Hava hacmi*
= Calisma basinci araliklar:
» SPS-X-2K0: 0—100 Pa / 0—250 Pa / 0-500 Pa / 0-750 Pa /
0—1.000 Pa / 0—2.000 Pa /-50-50 Pa /-100—100 Pa
» SPS-X-6K0: 0—1.000 Pa / 0—1.500 Pa / 0—2.000 Pa / 0—2.500 Pa / 0—3.000
Pa /0—4.000 Pa / 0—5.000 Pa 7/ 0—6.000 Pa
Tepki stresi:0,5/1/2/5sn
Analog voltaj cikisinin hassasiyeti: % * 3
Uzun vadeli istikrar: yilda %=1
Kutu: giglendirilmis plastik ABS, gri (RAL7035)
Aliminyum basing baglanti nozullari: hortum capi=6 /7 mm
Koruma standardi: IP65 (EN 60529a gore)
Calisma ortam kosullar:
> sicaklik: 10—60 °C
> bagil nem: < % 95 rH (yogusmasiz)
= Depolama sicakhgr: -40—60 °C

* Yalnizca fanin K faktori bilindiginde (veri sayfalarina bakin)
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STANDARTLAR
= Alcak Voltaj Direktifi 2014/35/EC ce
= EMC Direktifi 2014/30/EC
= WEEE Direktifi 2012/19/EU
® RoHs Direktifi 2011/65/EU
CALISMA SEMASI
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KABLOLAMA VE BAGLANTILAR
Vin Pozitif DC gerilimi / AC ~
GND Topraklama / AC ~
A Modbus RTU (RS5485) sinyal A
/B Modbus RTU (RS485) sinyal /B
Aol Analog (0—10 VDC 7 0—20 mA) veya PWM (acik kollektor) gikis
GND Topraklama
Baglantilar Kablo kesiti: maksimum 1,5 mm?
g Kablo rakoru sikistirma araligi: 3—6 mm

ADIM ADIM MONTAJ TALIMATLARI

§PS diferansiyel basing sensérini monte etmeye baslamadan 6nce “Giivenlik ve
Onlemler” bolumunt dikkatle okuyun. Kurulum yeri igin purizsuz bir yizey secin
(duvar, panel vb.).

Su adimlariizleyin:

1. On kapaktaki dért vidayi sékiin ve agin.

2. Kutunun arka kapagini uygun sabitleme elemanlari ile duvara / panele sabitleyin.
Dogru montaj konumuna ve Unite montaj boyutlarina dikkat edin. (Bkz. Sek. 1
Montaj boyutlari ve Sek. 2 Montaj konumu.)
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3. Kablolamayi baglanti semasina goére yapin (bkz. Sek. 3) “Kablolama ve
baglantilar” bolumundeki bilgileri kullanin.

Sek. 3 Kablolama ve baglantilar

loooooowiﬁ ¥

UinGND A B AQLGND (0-10 volél}at;igzglmA /PWM) ! i |
RS48h o

Z Modbus ﬂ
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4. Unitenizin sebekeyi baslatip baslatmadigini veya sonlandirip sonlandirmadigini
kontrol edin (bkz. Ornek 1 ve Ornek 2). Varsa, NBT atlayiciy1 pimlerin Uzerine
yerlestirin. Aksi takdirde acik birakin. Bkz. Sek. 4 Ag veri yolu direng atlayicisi.

Ornek 1 o Sek. 4 Ag veri yolu

direnci atlayicisi
Slave 1
M RX
Sm
] )] N
(FeaD) ‘ ( et )
Slave 2 Slave n (stave1]  [slave2] [Slaven ]

A DIKK AT Modbus adindaki herhangi bir Gnite ile bir AC gi¢ kaynadi kullaniliyorsa, GND

terminali agdaki diger dnitelere veya CNVT-USB-RS5485 déndstirici (zerinden
BAGLANMAMALIDIR. Bu durum, iletisim yar iletkenlerinde ve / veya bilgisayarda
kalici hasara neden olabilir!

D
L
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€

5. Fabrika ayarlarini istediginiz ayarlara gore dzellestirin.
5.1 Analog cikis modunu se¢cmek icin SW1 anahtarini kullanin. (Bkz. Sek. 5
Analog cikis secim anahtari.)
> Analog ¢ikisin 0—10 VDC modu i¢in anahtar konumu 1'i secin.
> Analog ¢ikisin 0—20 mA modu icin anahtar konumu 2'yi secin.
» PWM (acik kollektér) icin anahtar konumu 3'U segin.
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5.2 Sensoraraligini secmekicin, 1, 2 ve 3 ile gosterilen atlayicilari kullanin. (Bkz.
Sek. 6 Sensdr araligi secme atlayicilari ve ekteki bilgiler.)

5.3 lgili atlayicilari kullanarak istenen tepki siresini segin (bkz. Sek. 7 Tepki
stiresi secme atlayicilar). Ekteki bilgileri kullanin.

Sek. 6 Sensor araligi segme atlayicilari

SPS-X-2K0
SPS-X-6KO0

0—100 Pa
0—1.000 Pa
123
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SPS-X-6KO  0—3.000 Pa 0-6.000 Pa u u L] 1]
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agk agik kapali agik acik kapali kapali kapal
kapall kapal kapall kapali

6. Kutuyu kapatin ve kapagi sabitleyin.
7. Nozullari boruya baglayin.
8. Giig kaynagini agin.

G tipi bir drtn, F tipi drdn ile ayni AC guc¢ kaynagi kaynadgini (transformatér)
kullaniyorsa, glc¢ kaynadi ve analog sinyal terminalleri ayni ortak toprada
baglandiginda KISA DEVRE meydana gelebilir! Bu durumda, her zaman farkli Griin
tiplerini ayn AC transformatdérlerine baglayin veya ayni Uriin strGmdnd kullanin.

E/ NoOT

Sensér kalibrasyonu ve Modbus kayit sifilama prosedirleri icin “Calistirma
talimatlan” bélimdne bakin.

KURULUM TALIMATLARININ DOGRULANMASI

Uniteyi actiginizda, yesil LED (Sek. 8 Gi¢ gdstergesi) sirekli yesil 151k vermelidir.
Veriyorsa, Uniteniz agiktir. Aksi takdirde, baglantilar tekrar kontrol edin.

Sek. 8 Gii¢ gostergesi
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NOT

Mavi LED'in hizli, stirekli yanip sénmesi (Sek. 10 Sensér kalibrasyonu / Modbus
kayit sifirlama / normal ¢alisma géstergesi) Gnitenin diizgiin calistigini gésterir.

Sek. 9 Modbus iletisim géstergesi'nde gosterilen LED’lerin yanip sdndigunu
kontrol edin. Yanip sdnlyorlarsa, Gniteniz bir Modbus agi algilamis demektir. Yanip
sénmiyorlarsa, baglantilari tekrar kontrol edin.

Sek. 9 Modbus iletisim gostergesi

LED'lerin durumu yalnizca (initeye enerji verildiginde kontrol edilebilir. ilgili
guivenlik 6nlemlerini alin.

KULLANIM TALIMATLARI

1. Kalibrasyon prosediiri:

Puskdrtme uglarinin bos oldugundan ve baglh olmadigindan emin olun.

1.1 Puskdrtme uclarini ayirin.

1.2 Baskili devre kartindaki mavi LED iki kez yanip sénene kadar SW2 (Sek.
10) digmesine 4 saniye sureyle basin. (Bkz. Sek. 11 Sensér kalibrasyonu ve
Modbus kayit sifirlama gdstergesi) Ardindan bu digmeyi birakin.

1.3 2 saniye icinde mavi LED, kalibrasyon prosedirinin tamamlandigini
gostermek icin iki kez yanip séner.

Sek. 10 Sensor kalibrasyonu ve Sek. 11 Sensor kalibrasyonu / Modbus
Modbus kayit sifirlama tiklamali kayit sifirlama / normal calisma
anahtari gostergesi

2. Modbus kayitlarinin sifirlanmasi prosediiri:

Baskili devre kartindaki mavi LED iki kez yanip sonene kadar SW4 diugmesine (Sek.
11) 4 saniye boyunca basin ve tg kez yanip sénene kadar digmeye basmaya devam
edin. Modbus kayitlari varsayilan degerlerine (fabrika 6n ayari) geri yuklenir.

LED (Sek. 11) iki kez yanip séndiikten sonra, yeniden l¢ kez yanip séniinceye kadar
SW2 digmesini birakmayin. Aksi takdirde, SPS basing senséri, Modbus kayitlar
sifilama prosediiri yerine bir kalibrasyon prosediiri gerceklestirir.
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Mavi SMD LED'in sirekli hizli yanip s6nmesi (Sek. 11 ), mikroislemcinin normal
calistigini gosterir.

LED'lerin durumu yalnizca (initeye enerji verildiginde kontrol edilebilir. ilgili
guivenlik 6nlemlerini alin.

3. Parametrelerin fabrika 6n ayar degerleri:

Sensor verileri iki sektérde dizenlenmistir: giris kayitlar ve tutma kayitlar. Giris
kayitlar, élctlen sensor verilerini ve mevcut analog / dijital cikisi icerir. Tutma kayitlar
tim ayarlariicerir.

GIRIS KAYITLARI (bakiniz Tablo Modbus kayit haritalar)

Giris kayitlari salt okunurdur. Olcilen verileri ierirler. 1 (30001) numarali adresten 8
(30008) numarali adrese kadar saklanir. Diger giris kayitlari bu Unite ile kullaniimaz;
Bu kayitlar adreslendiginde O dénddrdrler.

Tum veriler "Read Input Registers" komutu kullanilarak okunabilir. Tablo Modbus
kayit haritalar, déndirilen veri tirinl ve nasil yorumlanmasi gerektigini gosterir.
Ornegin, kayit 1.000'deki 1 okumasi, 6lcilen fark basincinin 1.000 Pa oldugu
anlamina gelir, kayit 100'deki 2 okumasi, analog / dijital ¢ikisin tam 6lcedin % 10,0
oldugu anlamina gelir.

m Giris kayitlari 3 ve 4 "Maks. Basing Limit Bayragi" ve "Min. Basing Siniri Bayragi"dir.

= "

» “Maks. Basing Limiti Bayragi”, basing, tutma kaydi 14 tarafindan tanimlanan
maksimum limitin Gzerinde oldugunda “1”e ayarlidir ve basing bu limitin altinda
oldugunda da “0"drr.

» “Min. Basin¢ Limit Bayragi", basing, tutma kaydi 15’te tanimlanan minimum
limitin Gzerinde oldugunda “0” olarak ayarlanir ve basing bu limitin altina
dusttginde “1” olarak ayarlanir. Bu kayitlarin gincellenmesi, Baslatma siresi
(tutma kaydi 16 tarafindan tanimlanan) sona erdikten sonra gercgeklesir.

= Giris kayitlar 5 (ve SPS-X-6KO ile giris kaydi 6), mevcut hava hacmi akis hizi
hakkinda bilgi verir (kullanilan fanin / siiricinin K faktori biliniyorsa). Ornegin, bu
kayittaki 1.000, mevcut hava hacmi akis hizinin 1.000 m3/saat oldugu anlamina
gelir (SPS-X-2-KO0 icin). Bu kayittaki deger, motorun K faktérine (17 tutma kaydi)
Olculen diferansiyel basincin karekékd ile carpimina esittir.

Hacimsel akis hizinin dogru bir sekilde hesaplanmasini saglamak icin, fanin /
sdriicinin dogru K faktérid 17 numarall tutma kaydina yazilmalidir!

= Giris kaydi 7, mevcut calisma araligi hakkinda bilgi verir. Bagimsiz modda, 1, 2 ve 3
numarali atlayicilar tarafindan ayarlanan galisma araligini icerir. Modbus modunda,
Modbus RTU (RS485) (tutma kaydi 12'nin aynasi) araciligiyla ayarlanan calisma
araliginricerir.

m Giris kaydi 8, mevcut tepki siresi hakkinda bilgi verir. Bagimsiz modda, 4 ve 5
numarall atlayicilar tarafindan ayarlanan mevcut tepki siresini icerir. Modbus
modunda, Modbus RTU (RS485) (tutma kaydi 13'Gn aynasi) araciligiyla ayarlanan
mevcut yanit siresini icerir.

TUTMA KAYITLARI (bakiniz Tablo Modbus kayit haritalar))

Bu kayitlar okuma/yazma kayitlaridir ve "Read Holding Registers" (Tutma Kayitlarini
Oku) komutu, "Write single register” (Tek kayda yaz) ve “Write Multiple Registers”
(Birden Fazla Kayda Yaz) komutlari ile yonetilebilirler. Farkli tirde bilgiler iceren
parcalara ayrilirlar.

Bolim 1:
Bu bélim, Gnite ve Modbus iletisim ayarlari hakkinda bilgiler icerir.

= Kayit 1 (40001), tnitenin bir Modbus agindaki ana Uniteye yanit verdigi adresi
icerir. Varsayilan adres”1”dir. iki sekilde degistirilebilir:

1. “Tek Kayda Yaz"” komutunu “1” adresi ile gonder ve yeni adres degerini yaz.
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2. Sadece Unitenizi bir ana kontrolére baglayin veya 3SModbus PC uygulamasini
kullanin ve "0 " adresine (Modbus yayin adresi) "Tek Kayit Yaz" komutunu gonderin
ve yeni bir adres degerini yazin.

= Sonraki iki kayit (2 ve 3) ayrica Modbus ayarlarini da icerir. Bu kayitlardaki
degisiklikler iletisim ayarlarini dedistirir. Varsayilan Modbus ayarlari, Modbus
Protokol Spesifikasyonu’nda belirtildigi gibi 19200-E-1'dir.

= Sonraki iic kayit (4, 5 ve 6) salt okunurdur. Donanim ve bellenim stramleri hakkinda
bilgi tutarlar.

= Sonraki dort kayit (7, 8, 9 ve 10) kullanilmaz. Salt okunurdurlar.

Bu kayitlara yazmak, Modbus hata istisnasini vermez; Ancak, bu da hicbir seyi
degistirmez!

Bolum 2:

= Tutma Kaydi 11 (40011), SPS diferansiyel basing sensdrinin modunu
ayarlar. “Tek Kayda Yaz” komutunu adres 11 ve veri “2” ile gtndererek
inite Modbus moduna ayarlanir. Bu modda, menzil ve tepki siresi ayarlari
yalnizca Modbus Gzerinden kontrol edilir; Bagimsiz modda, bu ayarlar
pano atlayicisi tarafindan kontrol edilir Bagimsiz moda gec¢mek icin,
"Tek Kayit Yaz" komutunu “1” verisi ile 11 adresine gondermek gerekir.
Kullanici SPS Unitesini Modbus modunda ayarladiktan sonra, varsayilan O
—1.000 Pa araligini (tutma kaydi 4'deki deger 12) ve yanit siiresini 1 sn'ye (tutma
kaydi 1'teki deger 13) ayarlar.

= Tutma Kaydi 12 (40012) Modbus modunda akim araligini ayarlar. Varsayilan deger
4'tir (0—1.000 Pa araligi).

= Tutma Kaydi 13 (40013) Modbus modunda mevcut yanit stresini ayarlar. Varsayilan
deger 1 sn'dir.

= Tutma kaydi 14 (40014) maksimum basing limitini tanimlar. Varsayilan deger,
ayarlanan araligin maksimum degeridir. Olciilen basing bu degerden yiiksek veya
buna esit oldugunda, giris kaydi 3 ("Maksimum Basing Limit Bayrag") “1” olarak
ayarlanir, aksi halde "0”dir. Bu kayit -100 ile 2.000 arasindaki degerleri kabul
eder. Bu araligin disinda bir deger yazildiginda, kayit varsayilan dederine doéner.
Maksimum sinir ayni zamanda mevcut araliga da baglidir. Tutma Kaydi 14'teki
maksimum limit, mevcut araligin maksimum degerinden yiksekse, otomatik olarak
araligin maksimum degerine esit olur.

= Tutma kaydi 15 (40015) minimum basing limitini tanimlar. Varsayilan deger,
ayarlanan araligin minimumudur. Olciilen basing bu degerin altinda oldugunda, giris
kaydi 4 ("Min Basing Siniri Bayragi") “0” olarak ayarlanir, aksi takdirde “1” olur.
Bu kayit -100 ile 2.000 arasindaki degerleri kabul eder. Yazili bir deger bu araligin
disina ¢iktiginda, kayit varsayilan degerine geri déner. Minimum deger, maksimum
degerden daha yiksek olamaz. Bu nedenle, bu kayda maksimum dederden daha
yiksek bir deger yazildiginda, otomatik olarak araligin maksimum degerine esit
olur.

= Tutma kaydi 16 (40016) "Gu¢ Acma Zamanlayicisi" dederini tanimlar. Varsayilan
deger 60 sn'dir. Bu sire zarfinda minimum basing limiti él¢llen basing dederleri ile
karsilastirilmaz ve bu siire boyunca "Min Basing Limiti Bayrag" kaydi “0” olarak
kalir. Bu kayit dederini yalnizca Uniteyi actiktan sonraki ilk 60 saniye icinde
degistirebilirsiniz.

= Tutma kaydi 17 (40017) "K-faktérd" kaydidir. Buna, kullanilan motorun dogru K
faktérinu girmeniz gerekir. Varsayilan deger “0” dirve 6lgllen birim hava hacmi
/ akis hizi dedil, diferansiyel basingtir

= 18-20 numarali kayitlar kullanilmaz. Salt okunurdurlar.

Bu kayitlara yazmak, Modbus hata istisnasini vermez; Ancak, bu da hicbir seyi
degistirmez!

www.sentera.eu

icindekiler tablosuna déniis




SPS|

DIFERANSIYEL BASINC

SENSORU

MODBUS KAYIT HARITALARI

GIRIS KAYITLARI (INPUT REGISTERS

1 Differential signed int. Actual differential pressure SPS-X-2K0 -100—2.000 1.000 = 1.000 Pa
pressure unsigned int. P SPS-X-6K0 0—6.000 1.000 = 1.000 Pa
2 Output value unsignedint. Actual output value: 0—100 % 0—-1.000 100= 10.0 %
SPS-X-2KO 0= below the limit
3 Max. pressure ianed i Flag indicates that the pressure is over SPS-X-6KOL 1= " over the ||r'n|t
limit flag unsigned int. or below the max. limit the value written in holding
SPS-X-2KO 2= register 14 is out of the
range: -100—2.000 Pa
SPS-X-2KO 0= below the limit
Min. pressure . . Flag indicates that the pressure is over SPSX-6KO, 1= " over'the l”.mt
4 limit flag unsigned int. or below the min. limit the value written in holding
: SPS-X-2K0 2 = register 14 is out of the range
-100—2.000 Pa 1.000= 1.000 m3/h
\r’a”t':me flow Actual air volume flow rate in m3/h SPS-X-2K0 0—44.000
5 unsigned int. R P R
Volum_e flow Actual air volume flow rate in m3/h high SPS-X-6K0 0—77.000
rate high word
Reserved, returns 0 SPS-X-2K0
i H 3
& volmeflow gignedint. ACtualairvolume flow rate in m/h low SPSX-6KO 0-77.000  1000= 1.000 m/h
SPS-X-2K0 SPS-X-6K0
o= 07100Pa 4. 0—1.000 Pa
_ 0—250Pa _
1= 1= 0—1.500 Pa
2= 07300Pa 5 0—2.000 Pa
7 Differential unsigned int. Flag indicates the current differential 3= 0—750 Pa 3= 0—2.500 Pa 5.000 = 5.000 Pa
pressure range pressure range _ 0—-1.000 Pa _
4= 4= 0—3.000 Pa
_ 0—2.000Pa _
5= 5= 0—4.000 Pa
_ -50-50Pa _
6= 100—100 6= 0—5.000 Pa
7= 7= 0—6.000 Pa
Pa
= 0,5s
Diff. pressure . . Flag indicates the current response = 1s
8 K unsigned int. . _
response time time 2= 2s
3= 5s
9-10 Reserved, returns 0
TUTMA KAYITLARI (HOLDING REGISTERS)
Dotatype [Descripton __osta _________[Defautt [values
1 Address unsignedint.  Device address 1—247 1
1= 9.600
2 Baud rate unsigned int.  Modbus communication baud rate 2= 19.200 2
3= 38.400
0= 8N1 0= 8N1
3 Parity mode unsigned int.  Parity check mode 1= 8E1 1 1= 8E1
2= 801 2= 801
4 Device t ignedint.  Device t (Read only) SPS-X-2K0 = 1015
evice type unsigned int. evice type (Read on
P g vp v SPS-X-6K0 = 1034
5 HW version unsigned int.  Hardware version of the device (Read only) XXXX 0x 0212 HW version 2.10
. . . ] . . 0x0110 .
6 FW version unsigned int.  Firmware version of the device (Read only) XXXX _ FWversion 1.10
7-10 unsignedint.  Reserved, returns 0
1= Standalone
11 Mode unsigned int. Operating mode 5= mode 1
Modbus mode
SPS-X-2K0 SPS-X-6K0
0—100 P 0—1.000 Pa
- _ 0—-1.500 Pa
0= 0—-250Pa 0=
_ _ 0—2.000Pa
1= 0-500Pa 1=
_ _ 0—2.500Pa
2= 0-750Pa 2—0 3.000 P
12 Range unsigned int. Differential pressure range 3=0-1.000Pa 3= a
_ _ 0—-4.000 4
4= 0-2.000 4=
5= Pa 5= Pa
6= 50-50Pa 6= 000
7= -100-100 7= 0—6.000
Pa
Pa
= 0,5s
13 Response time unsigned int. Response time selection > : ; : 1
3= 5s
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14

15

16

17

18-20

Max. pressure limit unsigned int.

Min. pressure limit. unsigned int.

Power-up timer unsigned int.

K-factor selection
register

unsigned int.

Maximum pressure limit

Minimum pressure limit

Power-up time before measuring the
lower limit

K-factor according to the fan type

Reserved, returns 0

SPS-X-2K0
SPS-X-6K0
SPS-X-2K0
SPS-X-6K0

-100—2.000

0—6.000

-100—-2.000

0—6.000
0—1.000s

0-—1.000

1.000
1.000 = 1.000 Pa

3.000

0
3.000 1.000= 1.000 Pa
60s 100 = 100s

0

NAKLIYE VE DEPOLAMA

Darbelerden ve asiri kosullardan kaginin; orijinal ambalajinda saklayin.

GARANTI VE KISITLAMALAR

Uretim hatalarina kars! teslimat tarihinden itibaren iki yil. Yayin tarihinden sonra
drinde yapilan her tirld modifikasyon ve dedgisikliklerden Gretici sorumlu dedgildir.
Uretici, bu verilerdeki herhangi bir baski hatasi ya da yanlistan sorumlu degildir.

Normal kosullarda bu Griin bakim gerektirmez. Kirlendiyse, kuru veya nemli bir bezle
temizleyin. Cok kirli olmasi durumunda, asindirici olmayan bir Grinle temizleyin. Bu
gibi durumlarda, tnite giic kaynagindan ayrilmalidir. Uniteye sivi girmemesine dikkat
edin. Sadece tamamen kuru oldugunda beslemeye yeniden baglayin.
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