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1. GUVENLIK VE ONLEMLER

Uriini kullanmadan 6nce bu kilavuzdaki, veri sayfasindaki ve Modbus Kayit
Haritasindaki tiim bilgileri okuyun. Kisisel ve ekipman glvenligi ve optimum
Urin performansi igin, bu Grind kurmadan, kullanmadan veya bakimini
yapmadan once icerigi tam olarak anladiginizdan emin olun.

Guvenlik ve ruhsatlandirma (CE) nedenleriyle, Urinde izinsiz dénustirme
ve/veya dedisiklikler yapilmasi kabul edilemez.

Uriin, asin sicakliklar, dogrudan giines 1si§i veya titresimler gibi anormal
kosullara maruz birakilmamalidir. Yilksek konsantrasyondaki kimyasal
buharlara uzun sireli maruz kalma, Grin performansini etkileyebilir. Calisma
ortaminin mimkin oldugunca kuru oldugundan emin olun ve yogusmadan
kaginin.

Tum kurulumlar yerel saglik ve guvenlik ydonetmeliklerine, yerel elektrik
standartlarina ve onayh kodlara uygun olmalidir. Bu urlin yalnizca Grin ve
guvenlik 6nlemleri konusunda uzman bilgisine sahip bir mihendis veya
teknisyen tarafindan kurulmaldir.

Enerji verilmis elektrikli parcalarla temastan kaginin. Uriini baglamadan,
bakimini yapmadan veya onarmadan 6nce daima giic kaynadini kesin.

Uriine dogru giig kaynagini bagladidinizdan ve dogru ozelliklere ve kesite
sahip kablolar kullandiginizdan emin olun. Tim vidalarin ve somunlarin iyice
sikildigindan ve sigortalarin (varsa) yerinde oldugundan emin olun.

Ekipman ve ambalajlarin geri donisimi g6z ©6nlinde bulundurulmahdir.

Bunlar, yerel ve ulusal yasa ve yonetmeliklere uygun olarak imha edilmelidir.

Yanitlanmayan sorulariniz varsa, teknik destek ekibinizle iletisime gegin
veya bir uzmana danisin.
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2. URUN ACIKLAMASI

ARM-T, analog kontrol sinyalini ACIK/KAPALI réle gikisina donustiren kati hal role
moddilleridir. Cihaz, analog giris sinyalini (0-10 VDC, 0-20 mA veya PWM) izler ve
kullanici tanimh bir esik dederine ulasildidinda roleyi devreye alin. Mantk ve
histerezis dahil olmak Uzere anahtarlama davranisi, kararli calisma saglamak ve
istenmeyen role acilip kapanmasini énlemek igin yapilandirlabilir.

Role gikisi, kiglk fanlar, vanalar veya kontaktorler gibi harici ekipmanlari kontrol
etmek igin uygun, gerilimsiz (kuru kontak) bir gikistir. Bir gegersiz kilma fonksiyonu,
gerektiginde rolenin kalicl olarak ACIK veya KAPALI konuma getirilmesine olanak
tanir. Tum d&lgiimler, durum bilgileri ve yapilandirma ayarlari, RS-485 arayiziu
Uzerinden Modbus RTU iletisimi yoluyla erisilebilir olup, SenteraWeb, bina yénetim
sistemleri veya diger Modbus tabanli kontrol6rlere kolay entegrasyon sadlar. Cihaz
24 VVDC besleme ile galisir ve diisik glic tiketimine sahiptir.

iki Griin varyanti mevcuttur: ARM-TL-1 - diisiik giiglii veya DC yiikleri anahtarlamak
icin / ARM-TH-1 - daha yuksek guigli veya AC yukleri anahtarlamak igin.

3. URUN KODLARI

Uriin kodu Besleme gerilimi
ARM-TL-1

24 VDC (18-34 VDC)
ARM-TH-1

4. KULLANIM ALANI

¢ Isitma, havalandirma ve iklimlendirme (HVAC) sektori igin tasarlanmisti, hem
endustriyel hem de ev ortamlarinda kullanilabilir; HVAC uygulamalarinda fan
hizi kontroll saglar.

Talep Kontrolli Havalandirma (DCV) ve endUstriyel otomasyon

¢ Besleme gerilimi: 24 VDC (18 - 34 VDC)
¢ Maksimum akim tiketimi: 50mA
e Ters gerilim korumasi
e Modbus RTU iletisimi
e Modbus RTU iletisimi Gzerinden Grlin yaziimi glincellemesi
¢ Analog giris:
o 0-10VDC (ylUk direnci = 1 kQ)
o 0 - 20 mA (ylk direnci < 250 Q)
o PWM Push-Pull (yik direnci = 1 kQ)
o Frekans = 1kHz - 8kHz, Voltaj seviyesi 3.3V - 12V
¢ Cihaz durumu gostergesi: RGB LED veya Modbus RTU
¢ Calisma kosullari
o Sicakhk: -10°C ila 50°C
o Badil nem: %10 ila %90 (yogusmasiz)
¢ Muhafaza
o Giris koruma sinifi: IP65, Akrilonitril Blitadien Stiren (ABS) plastik muhafaza
o Renk: Gri (RAL 7035)

6. STANDARTLAR

« Dustik Voltaj Direktifi 2014/35/AB 3
¢ Elektromanyetik Uyumluluk (EMC) Direktifi 2014/30/AB
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¢ Avrupa Komisyonu'nun 31 Mart 2015 tarihli ve (AB) 2015/863 (RoHs 3) sayili
Yetkilendirilmis Direktifi, Avrupa Parlamentosu ve Konseyi'nin 2011/65/AB sayili
Direktifi'nin Ek II'sini, kisitlanmis maddeler listesiyle ilgili olarak degistirmektedir.
¢ AB Elektronik Atik Direktifi 2012/19/EU

7. UYARILAR VE DIKKAT EDILMESI GEREKEN NOKTALAR

¢ Cihazi dogrudan gtlines isidina maruz kalan yerlere monte etmekten kacinin.

e TUm servis ve bakim islemlerinden 6nce gig kaynadini kapatin.

e Asin  voltaj uygulanmasi, ic devrenin dlizglin calismamasina veya
arizalanmasina neden olur.

e Terminalleri veya giris ve cikis kablolarini kisa devre yapmayin.

e Calisma sirasinda Unite kapal tutulmahdir.

e Cihaz talimatlara uygun calismiyorsa, kablo badlantilar, besleme voltaji ve
ayarlar kontrol edilmelidir.

8. ADIM ADIM MONTAJ TALIMATLARI

Cihazi monte etmeye baslamadan 6nce, "Givenlik ve Onlemler" bdlimini
dikkatlice okuyun.

Su adimlan izleyin:

1.Glg kaynadini kapatin.

2.0n kapadi yavasca cikararak cihazi agin.

3.En iyi performansi elde etmek igin cihazi diz ve saglam bir yiizeye sikica
sabitleyin. Sekil 1 ve Sekil 2'de gosterilen dogru konum ve montaj boyutlarina
dikkat edin.

4.Glg kaynadinizin gerekli giris voltaji degerine uygun oldugundan emin olun.

Sekil 1. Montaj boyutlan

52

il
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5. Temiz ve glvenli bir kurulum igin kablolari entegre kablo rakorlarindan
dizglince gegirin.

6. Kablolamayi, Sekil 3'teki badlanti semasina goére ve "Kablolama ve
badlantilar" bolumuindeki bilgilere uyarak yapin.

7. Kapagdi tekrar takin ve birlikte verilen vidalari kullanarak iyice sabitleyin.

8. Su gecirmez bir sizdirmazlk saglamak icin kablo rakorunu sikin.

9. Gig kaynadini acin.

9. KABLOLAMA VE BAGLANTILAR

Sekil 3. Kablolama semasi

ARM-TH-1

]
ol
s
z
X

ARM-TLA1
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RL1, RL2 Kati Hal Rélesi gikisl
) ARM-TL-1 0-48 VDC 1,3 A
Iletisim dederlendirmeleri

ARM-TH-1 20-240 VAC 2 A
Kablo 6zellikleri Kablo kesit alani: 1,5-2,5 mm?2

Ain, GND Analog Giris sinyali

Kablo 6zellikleri Kablo kesit alani: 0,5 mm?2

Vin Besleme gerilimi: 24 VDC
A, /B RTU modu (RS485)
GND Ortak Zemin
Kablo 6zellikleri Cat5 veya EIB kablosu

istege bagh ayarlar

Ag Veri Yolu Sonlandirma (NBT) Direnci, Modbus RTU Uzerinden kontrol edilir ve
varsayilan olarak badlantisi kesiktir. Dogru iletisim igin, NBT'nin yalnizca
Modbus RTU adindaki en uzak iki cihazda etkinlestiriimesi gerekir. Gerekirse,
NBT direncini SenteraWeb Uzerinden 9 numarall tutma kaydi araciliiyla
etkinlestirin.

B

= GiZiD)

Slave 2 Slaven
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[Slave 1 ] [Slave 2] Slave n

Ef NOT Modbus RTU aginda iki adet veri yolu sonlandirici (NBT) etkinlestirilmelidir.

10. ISLEMSEN DIYAGRAMLAR

Sekil 4. Calisma semasi

%0-5

Réle histerezis
A
ACIK + A
KAPALI Yy . R
%0 %50 %100 Analog giris
Etkinlestirme
noktasi

Réle aktivasyon esigi ayarlanabilir. Varsayilan olarak %50'ye ayarlanmigtir. Esik %50'ye ayarlandiginda,
giris %50'ye ulastiginda réle aktif hale gelir. Aktivasyon noktasi HR34 parametresi aracilifiyla
yapilandirilabilir.

11. MONTAJIN DOGRULANMASI

Cihaziniz beklendigi gibi calismiyorsa, lutfen baglantilari kontrol edin veya
"Sorun Giderme" bélimuine bakin.

12. SORUN GIDERME

Sorunsuz kurulum ve glivenilir calisma saglamak icin litfen asagidaki sorun
E Py NOT giderme yénergelerini izleyin. Her adim basit, bagimsiz ve kolay anlasilir

- olacak sekilde tasarlanmistir; bu da olasi sorunlari hizli bir sekilde
belirlemenize ve ¢b6zmenize yardimci olur. Bu basit kontrolleri takip etmek,

cihazinizin hizli bir sekilde c¢alisir duruma gelmesine ve uygulamanizda
optimum performans saglamasina yardimci olacaktir.
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Goriiniirde herhangi bir islem belirtisi yok.

¢ Bu sorunu nasil tespit edebiliriz?
o Kart Gizerindeki LED 1s1g1 yanmiyor.
o Cihaz Modbus adinda algilanmiyor.
¢ Bu sorunu nasil ¢ozebiliriz?
Sunlari dogrulayin:
o Gug kaynadinin agik oldugundan emin olun.
o Cihazin glic kaynadina dogru sekilde bagh oldugundan emin olun.
o Besleme kablosunun pin badlantilarinin dogru oldugundan emin olun.
o Cihaz terminallerinde (Vin ve GND) £24 V gerilim bulundugunu 6lglin ve
dogrulayin.

Modbus Iletisimi Yok

¢ Bu sorunu nasil tespit edebiliriz?
o Cihaz, Modbus ana cihazi tarafindan algilanmiyor.
¢ Bu sorunu nasil ¢ozebiliriz?
Sunlari dogrulayin:
o Her iki ucta da RS-485 kablolamasinin (A'dan A'ya, B'den B'ye) dogru
oldugundan emin olun.
o Kablo uzunlugunun 1.000 metreyi gecmedigini dogrulayin.
o Modbus ana iletisim ayarlarinin (baud hizi, eslik vb.) dogru oldugundan
emin olun.
o Aygit bagimh kimliginin Modbus ana aygitinin bekledidiyle eslestigini
kontrol edin.
o Ayni ag Uzerinde birden fazla bagimli ID'si olmadigindan emin olun.
o Yayin okuma komutu kullanarak iletisimi test edin (bagimh kimligi = 0).
o Izole etmek igin, cihazi diger cihazlarin olmadi§i ayri bir Modbus adina
baglayin ve tekrar test edin.

Analog Giris Sorunlari

¢ Bu sorunu nasil tespit edebiliriz?
o Olgilen analog giris dederi (IR11) 0'da ( %0,5'in altinda) kalmaktadir.
o Deder %100 olarak kaliyor.
o Okunan bilgi dogru gériinmuyor.
¢ Bu sorunu nasil ¢ézebiliriz?
Sunlar dogrulayin:
o Analog giris kablosunun sinyal kaynadina dodru sekilde bagh
oldugundan emin olun.
o Sinyal tlrinldn yapilandinimis giris tidrdyle (0-10 VDC, 0-20 mA veya
PWM) eslestigini dogrulayin.

Role Calismasi Sorunlari

¢ Bu sorunu nasil tespit edebiliriz?
o Roéle devreye girmiyor.
o Roéle, kapah olmasi gerekirken agik (veya tam tersi) konuma gegiyor.
o Role gok hizli bir sekilde agilhp kapaniyor.
o Giris sinyali esik degerinin altina distuginde role kapanmaz.
¢ Bu sorunu nasil ¢ozebiliriz?
Sunlari dogrulayin:
Role ile ylik arasindaki kablolamanin saglam oldugundan emin olun.
“Ters gevrilmis” ayari (HR33) dogrulayin.
Histerezis ayarini (HR35) kontrol edin ve gerekirse ayarlayin.
Bagh yiikin, cihazinizin réle spesifikasyonlarina uygun sekilde galistigini
dogrulayin:
ARM-TH-1 (yuksek voltaj rolesi):
o Minimum: 20 VAC (etkin deder), 100 mA
o Maksimum: 240 VAC (etkin deder), 2 A
e ARM-TL-1 (dustk voltaj rdlesi):
o 48 VDC'ye kadar DC voltaj
o 34 Vrms'ye (48 Vpeak) kadar AC voltaji

o 0 o o©°
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Sekil 5 Ayarlar ve gostergeler

1 ve 2 numaral pinlere bir jumper takin ve
1.PROG basligi, P1 ES Modbus iletisim parametrelerini sifirlamak igin
12345 en az 5 saniye bekleyin.

Dahili LED Gostergesi

Surekli Réle KAPALT
beyaz
Réle ACIK
2.RGB LED
Alarm / Hata

Uriin yazihmi giincellemesi igin 8nyiikleyici
modu

13. SIKCA SORULAN SORULAR (SSS)

MIW-ARM-T-TR-000

ARM-T modiilii ne ise yarar?

Bu modul, tanimlanmis bir esik dederine bagl olarak analog giris sinyalini role
cikis sinyaline donustirir. Sinyal tanimlanmis bir esik dederine ulastiginda
role devreye girer. Modil, bir analog giris sinyalini (0-10 Volt, 0-20 mA veya
PWM) izler. Esik dederi Modbus (HR34) lzerinden ayarlanabilir ve sinyal tipi
HR21 Uzerinden segilebilin Yapilandirma, uzaktan kontrol ve vyazilim
guncellemeleri Modbus RTU iletisimi tzerinden yapilir.

Kullanim alani neresi olarak planlaniyor?

Bu modul, HVAC sistemleri ve endistriyel otomasyon igin tasarlanmistir.
Genellikle CO2, sicaklik, nem veya CO gibi dederlerin bir eylemi tetiklemesi
gereken Evsel Kontrolli Havalandirma (DCV) sistemlerinde kullanilir. Tipik
uygulamalar arasinda fan kontrolli, alarm aktivasyonu ve isiticilarin,
damperlerin, nem alma cihazlarinin, pompalarin veya uyari lambalarinin acilip
kapatilmasi yer alir. Modil, analog cikisli sensérler ve anahtarlama cihazlarn
arasinda basit bir arayliz gorevi gorir.

www.sentera.eu 1 O
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Kati Hal Roélesi nasil galisir?

ARM-TH, mekanik réle yerine Kati Hal Rdélesi (SSR) kullanir. Yapilandirilan
analog esik asildidinda devreye girer. Hareketli parcasi olmadidi igin sessiz,
guvenilir ve mekanik agsinma olmadan galisir.

Zamanla gerilme ve ark olusumu nedeniyle asinabilen fiziksel kontaklar
kullanan mekanik rolelerin aksine, SSR (Sivi-Sirekli Rezonans Roélesi) yari
iletken bilesenler kullanarak elektronik olarak anahtarlama yapar. Bu da onu
daha hizli, daha dayanikh ve titresime ve sik anahtarlamaya karsi daha
direngli hale getirir. Ayrica kontrol ve ylk taraflari arasinda elektriksel
izolasyon sadlayarak hassas elektronik aksamlari korur.

Kati hal rélesi normalde acik mi1 yoksa normalde kapali mi1?

Cihaz glicsuz veya devre disi birakildiginda, agik bir kontaga benzer; elektrik
akimi gegcemez. Kati hal rélesi glic verildiginde ve etkinlestirildiginde, Modbus
HR33 0 (Normal) olarak ayarlanmigsa akim akar. Kati hal rélesi glig
verildiginde ve etkinlestirildiginde, Modbus HR33 1 (Ters Cevrilmis) olarak
ayarlanmissa akim engellenir. Kati hal rélesi, Modbus HR31 'lzerine yazma'
olarak ayarlanmissa Modbus HR32 lzerinden etkinlestirilebilir. Ayrica analog
giris sinyali Gzerinden de etkinlestirilebilir. Roéle etkinlestirme esidi (HR34)
asildiginda, kati hal rolesi etkinlestirilir.

14. TASIMA VE DEPOLAMA

Soklardan ve asiri kosullardan koruyun; orijinal ambalajinda saklayin.

15. GARANTI VE KISITLAMALAR

16. BAKIM

Uretim hatalarina karsi teslim tarihinden itibaren iki yil garantilidir. Uretim
tarihinden sonra Uriinde yapilacak herhangi bir degisiklik veya tadilat, Ureticiyi
her tirli sorumluluktan kurtarir. Uretici, bu verilerdeki herhangi bir baski
hatasi veya yanlighktan sorumlu degildir.

Normal sartlarda bu Griin bakim gerektirmez. Kirlendiginde kuru veya nemli
bir bezle temizleyin. Adir kirlenme durumunda, asindirici olmayan bir Urlnle
temizleyin. Bu durumlarda, Unite elektrik baglantisindan cikariimalidir. Uniteye
higbir sivinin girmemesine dikkat edin. Tamamen kuruduktan sonra tekrar
elektrik baglantisina baglayin.
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