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Przed rozpoczeciem pracy z produktem nalezy zapoznac¢ sie ze wszystkimi
informacjami, danymi technicznymi, instrukcja montazuii schemaem elektrycznym.
W celu zapewnienia bezpieczenstwa osobistego, a takze bezpieczenstwa i
najlepszej wydajnosci sprzetu, upewnij sie, ze w pefni rozumiesz zawartos¢
dokumentéw przed rozpoczeciem instalacji, uzytkowania i konserwacji produktu.

W celu zapewnienia bezpieczenstwa i ze wzgledéw licencyjnych (CE) zabronione
jest uzytkowanie niezgodne z przeznaczeniem i modyfikowanie produktu.

Produkt nie powinien by¢ narazony na ekstremalne warunki, takie jak: wysokie
temperatury, bezposrednie Swiatto stoneczne lub wibracje. Dtugotrwate narazenie
na opary chemiczne w wysokim stezeniu moze wptywac na dziatanie produktu.
Upewnij sie, ze warunki otoczenia w ktérym zamontowany jest produkt jest suche
i pozbawione kondensacji.

Wszystkie instalacje powinny by¢ zgodne z lokalnymi przepisami BHP oraz
lokalnymi normami elektrycznymi. Ten produkt moze by¢ zainstalowany tylko przez
inzyniera lub technika, ktéry posiada specjalistyczna wiedze na temat sprzetu i
zasad bezpieczenstwa.

Unikaj kontaktu z czesciami podtaczonymi do napiecia, zawsze obstuguj produkt
ostroznie. Zawsze odtaczaj zasilanie przed przystapieniem do podtaczania kabli
zasilajacych, serwisowaniem lub naprawa sprzetu.

Za kazdym razem sprawdz, czy uzywasz odpowiedniej mocy, przewody maja
odpowiednig srednice i wtasciwosci techniczne. Upewnij sie, ze warunki otoczenia
w ktérym zamontowany jest produkt jest suche i pozbawione kondensacji.

Wymagania dotyczace utylizacji sprzetu i opakowan powinny by¢ zawsze brane
pod uwage i wdrazane zgodnie z lokalnymi i krajowymi przepisami / regulacjami.

Jeslimasz pytania, na ktdre nie ma odpowiedzi, skontaktuj sie zpomoca techniczna
lub skonsultuj sie ze specjalista.
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OPIS PRODUKTU

KOD PRODUKTU

ZASTOSOWANIE

DANE TECHNICZNE

Seria RDCZ to domowe regulatory HVAC uzywane do sterowania wentylatorami
AC, silnikami sterowanymi napieciem, os$wietleniem Ilub innymi aplikacjami.
Charakteryzuja sie szerokim zakresem napiecia zasilania 110—230 VAC / 50—60 Hz
i zmiennym sygnatem wyjsciowym sterowania miedzy regulowanym poziomem
minimalnym i maksymalnym. Regulator moze pracowaé¢ w 2 trybach. W trybie
automatycznym jest to sterowanie na zadanie z regulowana wartoscia zadang,
ktéry mozna podtaczy¢ do szerokiej gamy czujnikéw Sentera. W trybie recznym
RDCZ dziata jako w petni funkcjonalny triak regulator. Ustawienia mozna tatwo
regulowac¢ za pomoca 3-przyciskowego interfejsu wyposazonego w 7-segmentowy
wyswietlacz LED, za pomoca naszej aplikacji 3SModbus lub konfiguratora Sensistant.

| Napiecie zasilania | Korpus
selerAC TSR 110—230 VAC biaty (ASA LURAN 757, RAL 9010)
snleracs =i £10 % / 50—60 Hz czarny (ABS - kopolimer, RAL 7021)

Sterowanie reczne dla aplikacji HVAC
Aplikacje HVAC dla wiekszego komfortu i oszczednosci energii
Tylko do uzytku w pomieszczeniach

= Napiecie zasilania, Us 110—230 VAC £10 % / 50—60 Hz
® Prad rozruchowy
» Max. 15 A (110 VAC)
» Max. 25 A (230 VAQ)
® Moc bez obcigzenia:
» 1M0VAC/60Hz<09W
» 230 VAC/50Hz<23W
Wyjscie regulowane: 30—100 % Us
Minimalne obcigzenie: 100 mA
Maks. obcigzenie Imax. 1,5 A
Minimalne napiecie wyjsciowe, Umin: 30—65 % Us
Maksymalne napiecie wyjsciowe, Umax: 75—100 % Us
Wartos¢ poczatkowa; 30-100% Us
Czas rozruchu: 8-10 sekund
7-cyfrowy, 7-segmentowy wysSwietlacz LED z 3-przyciskowym interfejsem
klawiatury
m Korpus:
» Zewnetrzna obudowa: IP54 (zgodnie z EN 60529)
» Wbudowany: 1P44 (zgodnie z EN 60529)
® Warunki otoczenia:
» temperatura: -10—40 °C
> wilgotnos¢: 5—80 % rH (bez kondensatu)
® Temperatura przechowywania: -20—50 °C
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= Dyrektywa niskonapieciowa 2014/35 / UE ce

= Dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC 2014/30 / UE: EN
61000-6-2: 2005/AC:2005,
EN 61000-6-3:2007/A1:2011/AC:2012, EN 61326-2-3:2013

= Dyrektywa w sprawie zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego
Dyrektywa WEEE 2012/19 / UE

= Dyrektywa RoHs 2011/65 / UE w sprawie ograniczenia stosowania szkodliwych
substancji w urzadzeniach elektrycznych i elektronicznych

SCHEMAT PRACY FUNKCJONALNEJ

TRYB AUTOMATYCZNY

Wejscie A f.-;:; 4
C, , . .
¢ pp‘;) Kontrola bezposrednia (Cool/Dry/Drain)
Max 0 —— -
Kontrola PI (Cool, Dry, Drain)
v 4+ Y
Min . .
Kontrola PI (Heat, Humidify, Obtain) Kontrola bezposrednia (Heat/Humidify/Obtain)
Uruchomienie
czas trwania (miekkiego startu)
L. T T T >
t [51 SP - Hyst SP SP +Hyst In
’ (°C, ppm, %)

* Kontrola Pl moze wymagac dostosowania parametréow, w zaleznosci od lokalnych

warunkow.

TRYB RECZNY

Bezstopniowy schemat dziatania 4stopnie schematu operacyjnego

Out
[%] A

100 4

Maks. zakres

Maks. zakres
(o))
o

= _E- é _
231, : > >
(Czuwanie) ae o LED Sygnalizacja
wskazania Swietlna
MIW-RDCZ-PL-000-04 /11 /2019 www.sentera.eu 5-16

powrot do spisu tresci




PREDKOSCI

RDCZ ELEKTRONICZNY REGULATOR /{%%1?'{‘%1}%

POLACZENIA 1 PODLACZENIA

Zasilanie, linia (110—230 VAC £ 10% / 50— 60 Hz)

Napiecie zasilania (110—230 VAC £10 % / 50—60 Hz)

Regulowane wyjscie do silnika, Imax: 1,5 A

Regulowana moc wyjsciowa do jednofazowego silnika AC
Komunikacja Modbus RTU, sygnat A

Komunikacja Modbus RTU, sygnat / B

Potaczenia Przekroéj kabla: max. 2,5 mm?2

INSTRUKCJA MONTAZU
Zanim zaczniesz montowac regulator RDCZ, przeczytaj uwaznie ,,Bezpieczenstwo i
srodki ostroznosci”. Nastepnie wykonaj nastepujgce kroki:
Do montazu wbudowanego
1. Odtaczy¢ napiecie zasilania.
2. Zdejmij pokrywe ramy obudowy i wyjmij kontroler RDCZ z obudowy, aby mozna
go byto tatwo podtaczyc.
3. Wykonaj okablowanie zgodnie ze schematem okablowania (patrz Rys. 1).
Rys.1 Okablowanie i potaczenia
Napiecie zasilania
110—230 VAC £10%
50—60 Hz
Jednofazowy silnik AC
Max 1,5 A
4. Zamontuj obudowe wewnetrzna do $ciany za pomoca odpowiednich elementéw
taczacych (nie wchodza w sktad zestawu). Zwré¢ uwage na prawidtowe potozenie
i wymiary montazowe pokazane na Rys. 2 i Rys. 3.
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Rys. 2 Wymiary montazowe - wbudowany montaz

. Zatéz z powrotem pokrywe ramy obudowy.

. Wtacz zasilanie.

Dostosuj ustawienia fabryczne do zadanych za pomoca 3-przyciskowego
interfejsu, oprogramowania 3SModbus lub poprzez Sensistant. Domyslne
ustawienie fabryczne znajduje sie w Tabela 1 Parametry regulowane ponizej.
Do montazu powierzchniowego

N o

Odtaczy¢ zasilanie.

. Zdejmij pokrywe ramy obudowy.

. Wyjmij wewnetrzna obudowe.

. Zamontuj obudowe zewnetrzna na scianie za pomoca kotkéw i srub znajdujacych
sie w zestawie. Zwrd¢ uwage na prawidtowe potozenie i wymiary montazowe
pokazane na Rys. 3 i Rys. 4.

5. Przetéz kable potaczeniowe przez przelotki urzadzenia.

PWN=

Rys. 3 Wymiary montazowe - montaz powierzchniowy | Rys. 4 Pozycja montazowa

b(\
LI,
_,:J. _______ I
<:@ © ‘64
By oo 5!

6. Wykonaj okablowanie zgodnie ze schematem okablowania (patrz Rys. 1),
korzystajac z informacji z sekcji , Okablowanie i potaczenia”.

7. Wiozobudowe wewnetrzng dozewnetrznejizamocujja za pomoca dostarczonych
srub i podktadek. (Rys. 3 ).

8. Zatéz z powrotem pokrywe ramy obudowy.

9. Wiacz zasilanie.

10.Dostosuj ustawienia fabryczne do zadanych za pomoca 3-przyciskowego
interfejsu, oprogramowania 3SModbus lub poprzez Sensistant. Domyslne
ustawienie fabryczne znajduje sie w Tabela 1 Nastawianie parametréw ponizej.

Ustawienia zaawansowane

Jezeliurzadzenie uruchomi lub zakonczy sie¢ (patrz Przyktad 1 i Przyktad 2), wtacz
rezystor NBT poprzez 3SModbus lub menu sterownika. Jezeli twoje urzadzenie
nie jest urzadzeniem koncowym, pozostaw NBT wytaczone (domyslne ustawienie
Modbus).
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Przyktad 1

Slave 1
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WERYFIKACJA DZIALANIA PO INSTALACJI

INSTRUKCJA OBSLUGI

Po pierwszym wtgczeniu zasilania na wyswietlaczu przez 2 sekundy bedzie
wyswietlany komunikat ,888". Nastepnie pojawi sie ,20” i podtaczony silnik AC
bedzie pracowat z minimalna predkoscia.

Jesli tak nie jest, sprawdz potaczenia.

Nacisnij i przytrzymaj przycis, az osiggniesz maksymalng wartos¢ wyjsciowa
,100”.  Silnik AC bedzie pracowat z maksymalna predkoscia. Nacisnij przycisk
przez 4 sekundy, az na wysSwietlaczu pojawi sie kropka dziesietna ,.”. RDCZ znajduje
sie teraz w trybie czuwania, wyjscie wynosi 0, a silnik zatrzyma sie.

Jesli tak nie jest, sprawdz potaczenia.

Wybér trybu pracy

Aby wybra¢ zadany tryb pracy, nacisnij jednoczesnie przyciski w goére
uzyskac¢ dostep do trybu setup. Kropka dziesietna po wartosciach wskazuje, ze
urzadzenie znajduje sie w trybie konfiguracji.

Na wyswietlaczu pojawi sie ,RUN". Aby zmieni¢ tryb uruchamiania, nacisnij przycisk
. Uzyj przyciskéw w gérq iw dé, aby wybra¢ ,1” dla trybu automatycznego
lub 0" - dla trybu recznego.

Aby zapisac¢ wybrany tryb, naciénij przez 4 sekundy. Na wysSwietlaczu przez kilka
sekund pojawi sie ,888", co oznacza, ze wartos¢ jest zapisana w pamieci. Nacisnij
ponownie w gore[*]i w dot¢], ABY WYJSC Z TRYBU setup.

= TRYB AUTOMATYCZNY

W Trybie automatycznym RDCZ jest urzadzeniem ,nadrzednym”, tzn. Musi by¢
podtaczone do czujnika za posrednictwem Modbus RTU w celu obstugii sterowania
srodowiskiem na podstawie informacji otrzymanych przez czujnik. Jesli nie
zostanie podtaczony zaden czujnik, na wyswietlaczu pojawi sie ,...”, a RDCZ nie
bedzie dziata¢. Czujnik potrzebuje kilku sekund, aby pobra¢ prébki ze srodowiska.
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TRYB AUTOMATYCZNY

RDCZ

RST Elektroniczny regulator predkosci Wentylatory AC
Czujnik pokojowy

I Modbus RTU ” maks. 1,5 A

> Dostosowanie parametrow:

W razie potrzeby niektére parametry, takie jak wartosci zadane, mozna
dostosowac (patrz Tabela 1 , Nastawianie parametrow “).  Aby to zrobic,
mozesz albo uzy¢ 3-przyciskowego interfejsu, aby przejs¢ do trybu menu (patrz
STRUKTURA MENU UZYTKOWNIKA ponizej), uzyj darmowego oprogramowania
3SModbus do pobrania, aby wprowadzi¢ rejestry Modbus z komputera (patrz
Rejestry mapy Modbus) lub uzyj konfiguratora Sensistant.

> Obstuga RDCZ w trybie automatycznym:
RDCZ mozna wtaczac i wytaczac, naciskajac i przytrzymujac przycisk przez 4
sekundy. Kropka dziesietna na wyswietlaczu wskazuje, ze urzadzenie znajduje
sie w trybie gotowosci.

Gdy RDCZ dziata, mozesz przetacza¢ wyswietlanie miedzy wartoscia zmierzona
przez czujnik a wartoscia wyjsciowa (procent), naciskajac przycisk .

Automatyczne wyjscie dla RDCZ (w celu uzyskania zainstalowanej wartosci
zadanej) mozna tymczasowo anulowa¢, naciskajgc i przytrzymujac przycisk
przez 4 sekundy (patrz Rys. 6 ,Tryb zastepowania” ponizej). Mozesz teraz recznie
wyregulowaé moc wyjsciowa do zgdanego poziomu. Po okreslonym czasie (od 10
minut do 24 godzin) RDCZ powraca do trybu automatycznego. Ustawienie tego
czasu jest dostepne tylko przez Modbus. Parametr regulowany I-O powinien by¢
ustawiony na ,Wyjécie” (patrz Tabela 1 ,Nastawianie parametréw?”).

Ryc. 6 Tryb obejscia

= TRYB RECZNY

W Trybie recznym RDCZ dziata jako w petni funkcjonalny sterownik reczny dla
wentylatoréw AC. Wartos¢ wyjsciowa rosnie / zmniejsza sie w zakresie miedzy
min. i max. ustawienia (lub 0). Zobacz schemat operacyjny. Dane wyjSciowe moga
by¢ bezstopniowe lub podzielone na 2-10 réwnych krokéw.
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TRYB RECZNY

RDCZ

Elektroniczny regulator predkosci AC wentylator

maks. 1,5 A

> Dostosowanie parametréow:
W razie potrzeby niektore parametry, takie jak liczba stopni, mozna dostosowac
(patrz Tabela 1 ,Nastawianie parametréw”). Aby to zrobi¢, mozesz albo uzy¢
3-przyciskowego interfejsu, aby przejs¢ do trybu menu (patrz STRUKTURA
MENU UZYTKOWNIKA ponizej), uzyj darmowego oprogramowania 3SModbus
do pobrania, aby wprowadzi¢ rejestry Modbus z komputera (patrz Rejestry
mapy Modbus) lub uzyj konfiguratora Sensistant.

> Obstuga RDCZ w trybie recznym:
RDCZ mozna wtaczac i wytacza¢, naciskajac i przytrzymujac przycisk przez 4
sekundy. Kropka dziesietna na wyswietlaczu wskazuje, ze urzadzenie znajduje
sie w trybie gotowosci.
Aby zwiekszy¢ wartos¢ wyjsciowa lub stopien, uzyj przycisku w ér. Aby
zmniejszy¢ wartos¢ wyjsciowa lub stopien, nacisnij przycisk w dc’J{.
Gdy liczba krokéw wynosi > 0, mozesz przetacza¢ wyswietlanie miedzy liczba
stopni a wartoscia wyjsciowa (procent), naciskajac przycisk

0 W trybie recznym RDCZ jest urzgdzeniem ,podrzednym”. Oznacza to, ze
szZYPO WY U\ ostatecznie wartose wyjsciowa moze zostac zastgpiona przez system zarzgdzania

budynkiem.

Tabela 1 Nastawianie parametrow

Parametr Minimalny Maksymalny Domyslna wartos¢ Menu
Minimalny wartos¢ wyjsciowa (% Us) 30 65 45 Lo
Maksymalny wartos¢ wyjsciowa (% Us) | 75 100 100 Hi
Rozpocznij wartoé¢ wyjsciowa (% Us) 30 100 50 Predkos¢ startowa
Predkos¢ startowa 0 1 0 (miekki start) Uruchomienie
Czas rozruchu 2 10 5 Czas rozruchu
Liczba krokéw wyjsciowych 0 9 0 Kroki
Rozpocznij krok wyjsciowy 0 9 0 Rozpocznij kroki
Rezystor NBT 0 1 0 (brak potaczenia) Rezystor NBT
ID 1 247 1 ID
Szybkos¢ transmisji 0 6 2 (19.200 bps) Baudrate
Parity 0 2 1 (Even) Parity
M Jesli urzadzenie uruchomi lub zakonczy sie¢ Modbus RTU, wtacz rezystor NBT. Zobacz Przyktad 1i2
powyzej.
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Tabela 2 Tryb automatyczny - dodatkowe parametry

Parametr Minimalny Maksymalny [Domys$|na|Menu
wartosc
Poczatkowa wyswietlana
wartosc podczas
przebiegu ¢
| = wartos¢ wejsciowa | (0] 1-0
%, ppm, °C, Pa)
= wartosc wyjsciowa
(%)
Wartos¢ zadana @
Czujnik temperatury (°C) | -55 70 20 SP
Czujnik wilgotnosci (%) 0 100 40 SP
Czujnik jakosci powietrza
7¢O, (kppm)  © 0,0 2,0 0,7 Sp
Czujnik réznicy ciSnien 0,0 2,0 0,7 SP
Qgrzewanie - chtodzenie | 5 ;6\vanie | Chtodzenie | Ogrzewanie |H-C
Rs\t/itzaj sterowania -
Wy ;%ggﬁe' -_Sg%?t\;vveg:'ﬁe Wiaczone Wytaczone | Wytaczone Pl
bezposrednie
Proporcjonaln sk dla
kon[t)rollJPI v 0 100 20 Pro
Czas integratora do
sterowan?a PI 0 100 20 Int

@w trybie automatycznym wyswietlacz mozna przetacza¢ miedzy wartosciag wejsciowa a wartoscia
wyjsciowa za pomoca przycisku

() Ustawienia wartosci zadanej zaleza od czujnika. Podtaczony czujnik jest wykrywany automatycznie

@ W zaleznosciod podtaczonego czujnika sterowanie ogrzewaniem i chtodzeniem moze by¢interpretowane
zgodnie z Tabela 4 Normalna - funkcja odwrotna ponizej.

Tabela 3 Tryb reczny - dodatkowe parametry

Parametr Minimalny | Maksymalny [ Domysina|Menu
wartosc

Rozpocznij wartos¢ 0 100 20 Rozpocznij

wyjsciowa (%) wyjscie

(Ig)iczba krokéw wyjsciowych 0 9 0 Kroki

Rozpocznij krok wyjscio Rozpocznij

A P J wyj WY | o 9 0 krokFi’ )
fania ciac Ustawienia

Ustawienia sieci Siag

ID® 2 247 2 ID

®) Gdy liczba stopni wyjsciowych jest ustawiona na:
0: Nie ma stopni, wyjscie jest ptynne od LO do HI
1: Istnieja 2 stopnie (0 i 1), ktére odpowiadajg ustawieniom LO i HI
2: Istnieja 3 stopnie (0, 1i 2), ktére odpowiadaja LO, LO w potowie i HI oraz HI

®) Dotyczy tylko wtedy, gdy liczba krokéw > O

(™)1 W trybie recznym mozna dostosowac¢ identyfikator sieci.

wynosi zawsze 2; identyfikator podtgczonego czujnika powinien wynosic 1.

W trybie automatycznym identyfikator

MIW-RDCZ-PL-000-04 /11 /2019

www.sentera.eu

powrot do spisu tresci

11-16



RDCZ | g ASENTERA

Tabela 4 Normalna - funkcja odwrotna
Czujnik temperatury Ogrzewanie Chtodzenie
Czujnik wilgotnosci Wilgotny Suchy

Uzyskac Usunac

Czujnik jakosci powietrza
! P

STRUKTURA MENU

To enter

Aby zapisac parametry

Tryb reczny (0) Tryb automatyczny (1)

Aby zwiekszy¢ wartosc Aby zmniejszy¢ wartos¢ Aby zapisac parametry
Nacisnij przez 4s Nacisnij przez 4s Nacisnij przez 4s

75.—100.

PREDKO;C Tabela 1 ,Zmiana parametrow”
STARTOWA zawiera wartosci minimalne i
maksymalne w zaleznosci od czujnika.

OTWARTY
KOLEKTOR

USTAWIENIA NET
BAUDRATE

PARITY

Zresetowac

USTAWIENIA
DOMYSLNE

Powrot
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7-SEGMENTOWY WSKAZNIK WYSWIETLACZA

e

- Cyfry Wartos¢ wyjsciowa, pozycje menu i ustawienia
- Kropka dziesietna Tryb czuwania

- Migajace cyfry Zapis parametrow lub reset urzadzenia
- 1-100 Wartos¢ wyjsciowa w trybie pracy

- Cyfry z kropka Wartos¢ parametru w trybie ustawien
- Wskazanie stopni wyjsciowych Przetaczany wartos¢ wyjsciowa przez nacisniecie

MAPA REJESTROW MODBUS

REJESTRY WEJSCIOWE (INPUT REGISTERS) (tylko do odczytu)
Data type Description Data Values
30001 Output value unsigned int. Output value in % 0—100( 100= 100%
: : Current output step, when a step is set greater than . 0= First step
30002 Output step unsigned int. Ing 0-9 1= Second step
30003 Outputvoltage unsigned int. Output value in VAC 0—2300| 2000 = 200.0 VAC
30004 Minimum output value unsigned int. Minimum value of output signal in VAC 0—230| 200= 200 VAC
30005 Maximum output value unsigned int. Maximum value of output signal in VAC 0-—230| 200= 200 VAC
30006 Inputvoltage unsigned int. Input voltage in VAC 0—1 (1)2 %38 xﬁg
30007 (Fi i i i i 0= 50 Hz
requency unsigned int. Frequency of input voltage in Hertz 0—1 1= 60 Hz
30008 Override mode unsigned int. Manual / override mode defat?lt_"l‘f ? z va'alnrli'lfel mggz
388?3- Reserved, return “0”
Przypomnienie: Rejestrami wstrzymujgcymi mozna zarzadzac za pomoca nastepujacych polecen Modbus: “Read input registers”.
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ELEKTRONICZNY REGULATOR //

PREDKOSCI co

RDCZ |

ENTERA
NTROTLS

HOLDING REGISTERS (Read / write)
Data type Description Data Default Values
40001 aDdE(\lei'geSSSIBVE unsigned int. [Modbus device address 1-247 1
0= 4.800
1= 9.600
2= 19.200
40002 Modbus baud rate |unsignedint. |Modbus communication baud rate 0—6 2 3= 38.400
4= 57.600
5= 115.200
6= 230.400
. 0= 8N1
40003 mgggus parity unsigned int. |Modbus parity check mode 0-2 1 1= 8E1
2= 801
40004 Device type unsigned int. [Device type (read-only) 3010 3010 = RDCZ9-XX
40005 HW version unsigned int. |Hardware version of the device (read-only) XXXX 0x 0100 = HW version 1.0
40006 FW version unsigned int. [Firmware version of the device (read-only) XXXX 0x0300= FW version 3.0
2888; Reserved, return 0
40009 Kroki unsigned int. |Number of output steps 0-9 0
. . : 0= 10% per step
. : Starting step after Kick / Soft start, active when the number of steps . -
40010 Startstep unsigned int. (Holding register 40009) is not 0 0—-9 0 ‘I9 z 102 :E:g:
40011 wm?um output unsigned int. |Sets the minimum value of output signal in % 30—65 45 45 = 45% VAC nom.
40012 \':"a?l’j‘em”"‘ OUtPUt I nsigned int.  |Sets the maximum value of output signal in % 75—100 100 100 = 100% VAC nom.
40013 Override mode unsigned int. |Selection of override mode 0-—-1 0 ? z In}:g;z:
40014 Override value unsigned int. |Output value in override mode in % 0-—-100 50 50 = 50 %
0= Soft start
40015 Predkosc¢ startowa [unsigned int. |Kick start or soft start 0-—1 0
1= Kick start
40016 Kick start time unsigned int. |Kick start duration in seconds 2—-10 5 5= 5 seconds
. . . 0= Run
40017 Run /Stand-by unsigned int. |Selection of Run / Stand-by mode 0—1 0 1= Stand-by
40018 Startvalue unsigned int. |Start value after Kick / Soft startin % 0—-100 50 50= 50%
40019 Reserved, returns 0
Network Bus = Di
40020 Termination unsigned int. |Sets the unit as first or last unit on the line by connecting NBT resistor 0-1 0 0: Disconnected (NBT open
H 1= Connected (NBT closed
Resistor (NBT)
Przypomnienie: Rejestrami wstrzymujacymi mozna zarzadzac za pomoca nastepujacych polecen Modbus: ,Czytaj rejestry pamieci”, ,Napisz jeden rejestr” lub ,Napisz wiele
rejestrow”.
Jesli chcesz dowiedzie¢ sie wiecej o Modbus przez linie szeregowa, odwiedz: http://www.modbus.org/docs/Modbus_over_serial_line_V1_02.pdf
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RDCZ ‘ELEKTRONICZNYREGULATOR / ENTERA
PREDKOSCI A ONTROLS

HOLDING REGISTERS (Read / write)

Data type Description Data Default Values
40021 Master / Slave mode unsigned int. |Selection of device operating mode 0-—1 0 2 z Mglsat:? mgg:
40022 Temperature setpoint unsigned int. |Temperature setpoint in Master mode 0-—-700 200 200 = 20,0°C
40023 CO, setpoint unsigned int. |CO, setpoint in Master mode 0—2000 700 700 = 0,70 kppm
. . . . . Ai i intin M h f ai
40024 Air quality setpoint unsigned int. p;l}lggc?rlrlttsyir?i;%%r)]t in Master mode (Sets the content of air| 4_5qgq 700 700 = 0,70 kppm
40025 Pressure setpoint unsigned int. |Pressure setpoint in Master mode 0—2000 100 100 = 0,10 kPa
40026 Relative humidity setpoint |unsigned int. [Relative humidity setpointin Master mode 0—1000 400 400 = 40,0 %
. . . . 0= normal output
40027 Normal /inverse mode unsigned int. |Output mode selection 0-—1 0 1= inverse output
0= Disable
40028 Disable /7 Enable Pl control |unsigned int. |Disable / Enable Pl control calculation for output 0-—1 0 1= Enable
40029 Reserved, returns “0”
40030 PI control Kp value unsigned int. |Set proportional gain for Pl control 0—-100 20 38 - 38
2= 0,2
40031 Pl control Ki value unsigned int. |Setintegral gain for Pl control 0—-100 20 50= 5,0
20= 2,0
40032 Reserved, returns “0”
40033 Display mode unsigned int. |Display input / output value selection 0—1 0 ? : Shovft:\gnwtrsoel?esro(;i?cgﬂg xg:ﬂ:
N " : Set overrule timer in case output value has been changed _ 10= 10 min
40034 Output overrule timer unsigned int. manually 10—1440 10 1440 = 24h
iggig' Reserved, return “0”

Notatka: Rejestrami wstrzymujacymi mozna zarzadzac za pomoca nastepujacych polecen Modbus: ,Czytaj rejestry pamieci”, ,Napisz jeden rejestr” lub ,Napisz wiele rejestrow”.

Jesli chcesz dowiedzie¢ sie wiecej o Modbus przez linie szeregowg, odwiedz: http://www.modbus.org/docs/Modbus_over_serial_line_V1_02.pdf
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RDCZ ‘ EE@BTO%'}'.CZNY REGULATOR /{%ENH:I’E%RLAQ

TRANSPORT | PRZECHOWYWANIE

Unika¢ wstrzasow i ekstremalnych warunkéw; Przechowywaé¢ w oryginalnym
opakowaniu.

GWARANCIJA | OGRANICZENIA

KONSERWACJA

Dwa lata od daty dostawy po wykryciu wad produkcyjnych. Wszelkie modyfikacje
lub zmiany produktu zwalniajg producenta z jakichkolwiek obowiazkéw. Producent
nie ponosi odpowiedzialnosci za niezgodnosci w danych technicznych i rysunkach
spowodowanych btedami drukarskimi, poniewaz urzadzenie moze zostac
wyprodukowane po dacie publikacji instrukgji.

W normalnych warunkach pracy produkt nie wymaga konserwac;ji. Jesli jest brudny,
wytrzyj sucha lub wilgotng szmatka. W przypadku silnego zanieczyszczenia oczyscic
nieagresywnym $rodkiem czyszczacym. W takim przypadku urzadzenie musi
zostac¢ odtaczone od zasilania. Upewnij sie, ze ptyn nie dostat sie do urzadzenia. Po
oczyszczeniu podtacz go tylko do catkowicie suchej sieci.
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