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Przed rozpoczeciem pracy z produktem nalezy zapoznac¢ sie ze wszystkimi
informacjami, danymi technicznymi, instrukcja montazuischematem elektrycznym.
W celu zapewnienia bezpieczenstwa osobistego, a takze bezpieczenstwa i
najlepszej wydajnosci sprzetu, upewnij sie, ze w pefni rozumiesz zawartos¢
dokumentéw przed rozpoczeciem instalacji, uzytkowania i konserwacji produktu.

W celu zapewnienia bezpieczenstwa i ze wzgledéw licencyjnych (CE) zabronione
jest uzytkowanie niezgodne z przeznaczeniem i modyfikowanie produktu.

Produkt nie powinien by¢ narazony na ekstremalne warunki, takie jak: wysokie
temperatury, bezposrednie Swiatto stoneczne lub wibracje. Dtugotrwate narazenie
na opary chemiczne w wysokim stezeniu moze wptywac na dziatanie produktu.
Upewnij sie, ze otoczenie w ktérym zamontowany jest produkt jest suche i
pozbawione kondensacji.

Wszystkie instalacje powinny by¢ zgodne z lokalnymi przepisami BHP oraz
lokalnymi normami elektrycznymi. Ten produkt moze by¢ zainstalowany tylko przez
inzyniera lub technika, ktéry posiada specjalistyczna wiedze na temat sprzetu i
zasad bezpieczenstwa.

Unikaj kontaktu z czesciami podtaczonymi do napiecia, zawsze obstuguj produkt
ostroznie. Zawsze odtaczaj zasilanie przed przystapieniem do podtaczania kabli
zasilajacych, serwisowaniem lub naprawa sprzetu.

Za kazdym razem sprawdz, czy uzywasz odpowiedniej mocy, przewody maja
odpowiednig érednice i wtasciwosci techniczne. Upewnij sie, ze wszystkie $ruby
i nakretki sa dobrze zamocowane, a bezpieczniki (jesli wystepuja) sa dobrze
zabezpieczone.

Wymagania dotyczace utylizacji sprzetu i opakowan powinny by¢ zawsze brane
pod uwage i wdrazane zgodnie z lokalnymi i krajowymi przepisami / regulacjami.

W przypadku pytan, na ktore nie znalazte$ odpowiedzi w tej Instrukgcji, skontaktuj
sie z pomoca techniczna lub skonsultuj sie ze specjalista.
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OPIS PRODUKTU

KOD PRODUKTU

ZASTOSOWANIE

DANE TECHNICZNE

EVSS to elektroniczny cyfrowy regulator predkosci wentylatora do kontroli
elektrycznych silnikéw jednofazowych (230 VAC / 50—60 Hz). Wyposazony w
komunikacje Modbus RTU(RS485), wyjscie alarmowe oraz termokontakty do ochrony
przed przegrzaniem silnikéw z termokontaktami. Elektroniczny cyfrowy regulator
EVSS posiada szeroki zakres funkcji: opcje zdalnego sterowania, regulowany poziom
wylaczenia, min. i max. ustawienia napiecia wejsciowego, ograniczona €zasowo
praca silnika, inicjowana za pomoca wyjscia logicznego lub sygnatu przetaczajacego.

Napiecie nominalne, [A] Bezpiecznik [A]
EVSS-1-15-DM S (5*20 mm) F 3,15 A H 250 VAC

AERENDI 3.0 (5*20 mm) F 5,0 A H 250 VAC
EVSS-1-60-DM  [EEX) (5*20 mm) F 10,0 A H 250 VAC
AVEELIEIYE 10,0 (6,3*32 mm) F 16,0 A H 250 VAC

m Sterowanie predkoscia wentylatora w systemach wentylacyjnych
® Do uzytku tylko w pomieszczeniach zamknietych

= Napiecie zasilania: 230 VAC £10 % - 50—60 Hz

= Wejscie analogowe:

» zasilanie: 0—10 VDC 7 10—0 VDC

> napiecie: 0—20 mA /20—0 mA

Tryby wejscia analogowego: rosnacy lub malejacy

Funkcja wejscia analogowego: Tryb normalny/Tryb logiczny

Wejscie zdalnej kontroli: funkcja zwykta lub timer

Wyijscie regulowane: 30—100 % Us

Max. obcigzenie wyjsciowe: zalezy od wers;ji

Wyijscie nieuregulowane (L1): 230 VAC (50 / 60 Hz) / max. 2 A

Wyijscie alarmowe (230 VAC/ 1 A)

Ustawienia min. napiecia wyjsciowego, Umin: 30—70 % Us (69—161 VAC), do

wyboru poprzez trymer lub poprzez Modbus

® Ustawienia max. napiecia wyjsciowego, Umax: 75—100 % Us (175—230 VAC), do
wyboru poprzez trymer lub poprzez Modbus

= Tryb wytaczenia, ustawiany poprzez trymer lub poprzez Modbus:
» 0—4 VDC /0—8 mA dla trybu rosnacego
» 10—6 VDC 7 20—12 mA dla trybu malejacego

m Zakres pracy "szybki start" i "ptynny start”

® Niskonapieciowe zasilanie wyjsciowe: +12 VDC / 1 mA dla potencjometra
zewnetznego

®m Komunikacja Modbus

Sygnalizacja stanu pracy:

» Swiatto ciagte zielone: tryb pracy normalny

» Swiatto migajace zielone: w trybie gotowosci

® Ochrona przed przepieciem i przecigzeniem

m Wejscia termiczne do ochrony silnika przed przegrzaniem

® Alarm przegrzania silnika

® Obudowa: plastik R-ABS, UL94-V0; kolor szary (RAL 7035)

= Stopien ochrony: IP54 (zgodnie z EN 60529)

= Warunki otoczenia:
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> temperatura: -20—40 °C
> wilgotnoéé: <100% rH (bez kondensatu)
Temperatura przechowywania: -40—50 °C

NORMY
® Dyrektywa niskonapieciowa 2006/95/EC q
® EMC Dyrektywa - Dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej 2004/108/
EC: EN 61326

Dyrektywa w sprawie zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego
Dyrektywa WEEE 2012/19 / UE

Dyrektywa RoHs 2011/65 / UE w sprawie ograniczenia stosowania szkodliwych
substancji w urzadzeniach elektrycznych i elektronicznych

POLACZENIA | PODLACZENIA

Wejscie analogowe (0—10 VDC / 0—20 mA) lub
(10—0 VDC / 20—0 mA)

Przekroéj kabla: max. 2,5 mm?
Zakres mocowania dfawika kablowego 3—6 mm / 5—10 mm
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Potaczenia
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SCHEMAT PRACY FUNKCJONALNEJ
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INSTRUKCJA MONTAZU

Przed rozpoczeciem montazu EVSS regulatora nalezy przeczyta¢ uwaznie“Zasady
bezpieczenstwa”. Wybierz gtadka powierzchnie do instalacji (Sciana, panel itp.).

Postepuj zgodnie z dalszymi instrukcjami:

1. Woytacz urzadzenie z zasilania.

2. Odkre¢ przednig pokrywe i przymocuj urzadzenie do $ciany za pomoca
dostarczonych $érub i kotkéw. Zwré¢ uwage na prawidtowe potozenie
montazowe i wymiary urzadzenia. (Patrz Rys. 1 Pozycja montazowa i Rys. 2
Wymiary montazowe.)

Rys. 1 Wymiary montazowe ‘ Rys. 2 Pozycja montazowa

Prawidtowo Nieprawidiowo

124 N4 102

@ Q

140

3. Podtacz silnik / wentylator.

4. Nieuregulowane wyjscie (L1, N) moze by¢ uzywane do podtaczenia sygnalizacji
Swietlnej lub do zasilania sitownika, zaworéw itd. (kiedy jest to konieczne).
Patrz Rys. 3.

Rys. 3 Schemat podtaczenia

— — 0—10VDC /0—20 mA
Napiecie zasilania

230 VAC, 50—60 Hz

.:‘ - . Wejscie analogowe
1

Wyjscie alarmowe

=]l 220/240VAC/1A Zasilanie wyjsiowe
+12VDC/1 mA
Przetacznik kontroli o
dalnej >r—

5. Wybierz wymagany tryb wejscia analogowego, tryb startowy i poziom
wytaczenia za pomoca przetacznika DIP na ptytce drukowanej. (Patrz. Rys. 4
Ustawienia przetqcznika DIP.)
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Rys. 4 Ustawienia przetacznika pozycji DIP

0-10v/10-0v

Off level

Kickstart

0-10v/0-20 mA

Wybér rosngcego/
malejgcego trybu
(przetacznik DIP, pozycja 1)

Wybér poziomu OFF/WYkL.
(przetacznik DIP, pozycja 2)

Wybér szybkiego startu /

~

__OH]
® |
® |
® |

N
w
»

)
) |

ON - Tryb rosnacy:
10—0VDC/20—0 mA

OFF - Tryb malejacy:
0—10VDC/0—20 mA

ON - wiaczone
OFF - wytaczone

ON - Szybki start

[ | ptynnego startu I I
(0)\ (przetacznik DIP, pozycja 3) 7 — OFF - Ptynny start
l I l I WE. ON - Tryb Wk.
Wybér trybu wejéciowego I I I ® (0—20 mA)
1 2 3 (przetacznik DIP, pozycja 4) o ee I OFF - Tryb WYk.
1234 (0—10VDC)

6. Terminal magistrali sieciowej (NBT) stuzy do ustawienia urzadzenia jako
urzadzenia koncowego i domyslnie NBT jest odtaczony. Nalezy go ustawic
recznie na szpilkach, aby go podtaczy¢ (patrz. Rys. 5). Aby zapewnic
prawidtowa komunikacje zworka NBT powinna by¢ aktywowana tylko w dwéch
urzadzeniach w sieci Modbus RTU (patrz. Przyktad 1 i Przyktad 2).

Rys. 5 Zworka rezystora

Przyktad 1 magistrali sieciowej

Przyktad 2

@? T

D

A,
))

&

- =D | s
Slave 2 Slave n [Shve1] [Shve2] [Shven]

/\ UWAGA

W sieci Modbus RTU muszq zostac¢ aktywowane dwa terminale magistrali (NBT).

Jesli zasilacz sieciowy jest uzywany z urzgdzeniem w sieci Modbus, terminal GND
NIE powinien by¢ PODtACZANY do innych urzgdzen w sieci lub za posrednictwem
konwertera CNVT-USB-RS485. Moze to spowodowac trwate uszkodzenie
potprzewodnikéw komunikacyjnych i / lub komputera!

7. Podtacz kabel zasilania.

8. Ustaw szybkos$¢ maksymalng poprzez trymer (jezeli istnieje taka konieczno$c).
Wartosé¢ domyslna Us wynosi (230 VAC). Patrz. Rys.6 Trymer maks. predkosci.

9. Ustaw predkos¢ minimalng poprzez trymer (jeslijest taka konieczno$¢). Wartos¢

domyslna wynosi 30 % Us (69 VAC). Patrz Rys. 7 Trymer min. predkosci.

Ustaw poziom OFF/WYL. poprzez trymer (jezeli istnieje taka koniecznosg).

Wartos¢ domysina wynosi O VAC. Patrz. Rys. 8 Trymer poziomu Off/WYL.

| Rys. 8 Trymer poziomu OFF/WYL.

| Rys. 7 Trymer min. predkosci

Rys. 6 Trymer maks. predkosci

VR3 VR2

o o

Off
level

VR3

O

L8
Off
level

VR2

|
© | O

VR
Q

T

Max.
speed

VR2

i

VR
2]

T

Max.
speed

VR3

O

S
Max.

speed

L8
off
level

.
Min.
speed _

. e
Min.
speed

. -
Min.
speed

11. Zamknij O\R%%svggtiepar_%\dmocuj pokrywe. 9.
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12. Witacz zasilanie.

13. Skonfiguruj ustawienia fabryczne zgodnie z wtasnymi zapotrzebowaniami,
poprzez oprogramowanie 3SModbus (jezeli jest taka koniecznos¢). Dla
domyslnych ustawien patrz Tabela Mapa rejestrow Modbus.

WERYFIKACJA DZIALANIA PO INSTALACII

Postepuj zgodnie z dalszymi instrukcjami:

1. Wiacz zasilanie.

2. Ustawzworke NBT, przetacznik DIP, trymer maks., trymer min. i trymer poziomu
OFF/WYL. w odpowiednich pozycjach / wartosciach. Ustawienia fabryczne sa
nastepujace:

» Zworka NBT jest otwarta (Rezystor terminalu magistrali sieciowej jest
odtaczony)

» Tryb rosnacy: 0—10 VDC 7/ 0—20 mA

> Poziom Off - OFF/WYL.

» Szybki start nie funkcjonuje

> Tryb zasilania wejsciowego (0—10 VDC)

> Ustawienia Min. trymer Min. predkosci

> Ustawienia Max. trymer Max. predkosci

» Ustawienia Min. trymer poziomu Off/WYL.

3. Ustawanalogowy sygnat wejsciowy do maksymalejwartosci 10 VDC lub 20 mA.

4. Podftaczony silnik wystartuje z maksymalng lub minimalna predkoscia w
zaleznosci od trybu analogowego wejscia (rosngcy/malejacy).

5. Jeslipoziom OFF/WYL. jest dostepny i malejacy tryb wejscia analogowego jest
wybrany, silnik przestanie dziatac.

6. Ustawic sygnat analogowego wejscia do maksymalnej wartosci 0 VDC or 0 mA.

7. Podtaczony wentylator wystartuje z minimalna predkoscia w zaleznosci od
trybu analogowego wejscia (rosnacy / malejacy).

8. Jesli poziom OFF/WYL. jest dostepny rosnacy tryb analogowego wejscia jest
wybrany, silnik przestanie dziatac.

9. Jesli poziom OFF/WYL. jest dostepny i sygnat wejsciowy jest odpowiedni do
wartosci poziomu OFF/WYL., predkosc silnika bedzie minimalna predkos¢ w
trybie rosngcym lub maksmalna predkos¢ w trybie malejacym.

10. Jesli regulator nie pracuje zgodnie z powyzszymi instrukcjami, potaczenia i
ustawienia powinne by¢ ponownie sprawdzone.

11. Nalezy sprawdzi¢ czy obydwie diody LED (Rys. 9) migaja po przetaczeniu na
waszym urzadzeniu. Jesli tak, to oznacza, ze urzadzenie odczytato sie¢ Modbus.
Jesli nie, to oznacza, ze nalezy sprawdzi€ jeszcze raz potaczenia i podtaczenia.

Rys. 9 Sygnalizacja komunikacji

Status diod LED mozna sprawdzi¢ tylko wtedy, gdy urzqdzenie jest pod napieciem.
Zachowaj odpowiednie srodki bezpieczenstwa!
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INSTRUKCJA OBSLUGI

TRYBY PRACY

W trybie Modbus uzytkownik moze kontrolowac¢ parametry: Umax, Umin, Szybki
start/ Ptynny start, Poziom Off/WYL. jest wtaczony / wytaczony i warto$¢ poziomu
Off /WYL. jest przekazywana przez Modbus registers/rejestry.

W trybie Autonomicznym uzytkownik kontroluje parametry: Umax, Umin, Szybki
start / Ptynny start, Poziom Off/WYL. jest wiaczony / wytaczony i wartos¢ poziomu
Off/WYL. zalezy od ustawien oprogramowania (przetacznik DIP, trymery, zworki).

W trybie normalnym jezeli poziom Off/WYL. jest niedostepny, Ptynny start / Szybki
start jest wykonywany tylko raz - po tym jak regulator zostanie podtaczony do
zasilania; zwyczajnie Ptynny start/ Szybki start jest wykonywany za kazdym razem
kiedy regulator jest wtaczony.

Kiedy jest wybrany Timer mode/Tryb timera, regulator otrzymuje impulsowy sygnat
sterowania z przetacznika sterowania zdalnego. Kiedy jest wybrany tryb logiczny,
regulator otrzymuje impulsowy sygnat sterowania z wejscia Ai.

W obydwéch trybach Timer mode/Tryb timer i Logic mode/Tryb logiczny szerokos¢
impulsu moze by¢ dtuzsza niz 30 ms; w przeciwnym razie sygnat jest filtrowany.

SYGNALIZACJA SWIETLNA LED NA PRZEDNIEJ POKRYWIE OBUDOWY

Kiedy zielona dioda LED w przedniej czesci obudowy (Rys. 10) Swieci $wiattem
ciagtym, oznacza to, ze regulator pracuje w trybie normalnym. Kiedy zielona dioda
LED miga:

> regulator pracuje w trybie sterowania zdalnego,lub

> tryb poziomu OFF/WYL.jest wtaczony i wejscie analogowe znajduje sie ponizej

wartosci poziomu OFF/WYL.
Czerwona dioda LED na przedniej pokrywie obudowy (Rys. 10) wskazuje na
przegrzanie silnika. Kiedy ta dioda sie Swieci, regulator zatrzymuje silnik. Aby
wznowi¢ prace po wyeliminowaniu przyczyny przegrzania, odtacz urzadzenie od
zasilania na kilka sekund, a nastepnie podtacz go ponownie.

Rys. 10 Sygnalizacja dziatania
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MAPA REJESTROW MODBUS

INPUT REGISTERS
Data type Description Data Values
1002 10,0 VBE
: ; . Analog input value depending on the selected analog _ - ’
1 Analog input level unsigned int. input type. 0-—100 0= 0 m?Ar
100 = 20,0 mA
2 Current output volt igned int. | Actual output volt ol 38Z 30 % U
urrent output voltage |unsigned int. ctual output voltage = s
P g g P g 30-100| 4p0= 100 % Us
f ; f f _ 0= 0—20 mA
B Analog input type unsigned int. | Type of the selected analog input 0—-1 1= 0—10VDC
1z 0270 vbe
Ascending / descendin ; . Ascendin or descendin analo input mode - -
4 input mode 9 | unsigned int. depending on the selected agnalog ingut ty%e. 0-1 0= 20—0 mOAr
1= 0—20 mA
5 %a'?ggé"m output unsigned int. | Maximum output voltage 75—100 1(7)(5) z 1(7)8 gg Hg
6 wﬂia";‘ém output unsigned int. | Minimum output voltage 30—-70 ;8 z ;8 % Hg
7 Enable off level unsigned int. | Enables off level 0—1 ? = %ﬁgg{gg
Ascending mode:
VoltaBe
0= 0VDC
400 = 4,0 VDC
0 Current
= m
. . Off level value depending on the selected analo 0—40| 200= 8,0 mA
8 Off level value unsigned int. |input type and ascending/ descending analog inpu 60—100
mode. Descending mode:
Voltalge
100 = 10,0 VDC
60 = 6,0 VDC
Current
100 = ,0 mA
60 = 12,0 mA
f ; f i 0= soft start
9 Kick start / soft start unsigned int. | Selects kick start or soft start 0—-1 1= Kick start
10 Remote control in i i i - 0= Disabled
put unsigned int. | Remote control input 0—-1 1= Enabled
12 L1 control unsigned int. | L1 control 0-—1 ?z %frl:
13 Alarm LED unsigned int. | Alarm LED 0-—1 ? z %frf
. . 0= Off
14 ON/Stand-by LED unsigned int. | ON/Stand-by LED 0—-2 1= On
2= Stand-by
15-20 Reserved, return O
HOLDING REGISTERS
Data type Description Data Default Values
1 Device slave address |unsignedint. | Modbus device address 1-247 1
1= 9.600
2 Modbus baud rate unsigned int. | Modbus communication baud rate 1-4 2 % - 3342188
4= 57.600
0= 8N1
3 Modbus parity unsigned int. | Parity check mode 0—-2 1 ; = 886:}
4 Device type unsigned int. | Device type (Read only) EVSS-DM = 3005
HW version unsigned int. | Hardware version of the device (Read only) XXXX 0x 0302 HW Ver35.i88
6 FW version unsigned int. | Firmware version of the device (Read only) XXXX 0x 0142 FW version 1.40
B - Standalone
i ; f Enables Modbus control and disables the DIP 0=
7 Operating mode unsignedint. | gy hAnd trimmers 0-—1 0 1= Modbus mgdg
i . i Enables the direct control over the output. 0= Disabled
8 Output override unsigned int. | Always settable. Active only if holding register 7 0—1 0 1= Enabled
issetto 1.
9-10 Reserved, return 0
Selects the analog input type of the device. -
11 Analog input type unsigned int. Alwatyts s1ettable. Agtiveponly YiPholding register 7 0-—-1 1 ? - 00__12()0\/”6’%
is set to 1.
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. : . 0= 10—0VDC
. Ascending / descending analog input mode. - o
12 ﬁggsgr%rl]ﬁ /analo unsigned int. |@epends on the selected ana og_ ’%p"’t- type, 0—1 1 1= 0 1OVDoCr
o g 9 g - | Always settable. Active only if holding register 7 _ _
put mode is set to 1 0 20—0 mA
: 1= 0—20 mA
; Maximum settable output voltage. Always -
13 %ﬁ’%‘é’é’é‘m output unsigned int. s1'ettable. Active only if holding register 7 is set to 75—100 100 138 z 183 ﬂ//g H:
- Minimum settable output voltage. Always -
14 %'ﬂ:'g;‘ém output unsigned int. ?ettable. Active only if holding registegr 7 is set to 30-70 30 128 =z 88 % Hg
; . Enables off level. Always settable. Active only if 0= Disabled
15 Enable off level unsigned int. | poiging register 7 is set'to 1 v 0-1 0 1= Enabled
Ascending mode:
Voltalge
0= 0VvDC
40 = 4,0VDC
urrent
Off lz?VtEI value‘.j Depengs on/tge se[egted ana;og 0—40 48 = 8 8 mﬁ
; . input type and ascendin escending analo; — - ’
16 Off level value unsigned int. input mode. Always settable. Active only%‘holding 60—100 0 . N
register 7 is set to 1. Descending mode:
Voltage
100 = 10,0 VDC
60 = 6,0 vDC
urrent
100 = 20,0 mA
60 = 12,0 mA
: . : Selects kick start or soft start. Always settable. 0= Soft start
17 Kickstart /soft start |unsigned int. | 2470501y if holding register 7 is set to 1, 01 1 1= Kick start
Kick start / soft start f : Sets the duration time. Always settable. Active 0= Os
18 duration unsignedint. | o5i'if holding register 7 is serro 1. 0—-60 10 60 = 60 s
Sets the remote control input mode. Depends on
19 Remote control unsigned int. | the selected kick start or soft start mode. Always 0—1 0 0= Normal mode
functionality 9 : s1ettable. Active only if holding register 7 is set to 1= Timer mode
. Sets the analog input functionality. Dipends
20 Analoginput unsigned int. | 90 the selected kick start or soft start. Always 0—1 0 0= Normal mode
functionality g : gettable. Active only if holding register 7 is set to 1= Logic mode
Sets the operation time of the device when Timer
I(Tp]ode bY fe!TTOt‘% .cont{oltlngujcl_hor Loglctr_nodg by 0 0
: ; ; . e analog input is selected. The operation time = s
21 Operation timer unsignedint. | g additionl to the kick start /soft gtarfc duration 0-200 60 200 = 200s
times. Always settable. Active only if holding
registers 7 and 19 or /and 20 are set to 1.
%% Reserved, return 0
X . . Override value for the analog output. Always 0 0= 0% Us
31 Output override value |unsigned int. |settable. Active only if holding register 8 is set to 30—100 0 30= 30 % Us
1. 100 = 100 % Us
2% Reserved, return 0
Jesli chcesz dowiedziec sie wiecej o Modbus przez linie szeregowa, odwiedz: http://www.modbus.org/docs/Modbus_over_serial_line_V1_02.pdf

(Patrz. Tabele 1 Mapa rejestréw Modbus)

Rejestry wejsciowe sa tylko do odczytu. Tabela 1 pokazuje jak sa zorganizowane
dane w rejestrze wejsciowym. Dane pomiaru zaczynaja sie od adresu 1 (30001) i
koncza sie na adresie 14 (30014). Inne rejestry wejsciowe nie sa uzywane. Kiedy s3
zaadresowane przywracajg do wartosci O.

Wszystkie dane moga by¢ odczytane za pomoca opcji “Read Inputs
Registers”/”"0Odczyta¢ Rejestry wejsciowe” Tabela 1 pokazuje jaki jest rodzaj
przywréconych danych dla kazdego rejestru i w jaki sposéb maja by¢ odczytywane.
Na przyktad odczytana warto$¢ ‘300" w rejestrze wejsciowym 1 oznacza, ze
sygnat wejsciowy wynosi 3,0 VDC (lub 6,0 mA), odczytana wartos¢ ‘50" w rejestrze

wejsciowym 2 oznacza, ze zasilanie wyjsciowe wynosi 50 % Us (115 VAC).

Inputregister/Rejestr wejsciowy 1 (30001) pokazuje biezgca wartos¢ analogowego
sygnatuwejsciowego. Tawartos¢ zalezy od wybranego rodzaju wejscia analogowego.
Kiedy wejscie napiecia jest wybrane, wartosci mieszczg sie w zakresie 0—1.000 (0—
10,0 VDC). Kiedy wejscie pradu jest wybrane wartosci mieszczg sie w zakresie od
0—1.000 (0—20,0 mA).

Input register/Rejestr wejsciowy 2 (30002) pokazuje obecng warto$¢ napiecia
wyjsciowego. Ten rejestr wejsciowy jest zdeterminowany przez rejestr zapisow
31 w przypadku kiedy kontrola wyjsciowa (rejestr zapisow 8) jest dostepna.
Kiedy wejscie sterowania gtéwnego jest niedostepne, ten input register/ rejestr
wejsciowy pokazuje wartosci napiecia wyjsciowego zgodnie z wybranym trybem
pracy. Wyjsciowe wartosci napiecia mieszcza sie w zakresie od 30—100 % Us
(69—230 VAC). Odczyt wartosci ‘0’ (0 VAC) sygnalizuje, ze kontroler jest wytaczony.

Input register/Rejestr wejsciowy 3 (30003) pokazuje rodzaj analogowego
sygnatu wejsciowego. Ten input register/rejestr wejsciowy jest
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okreslany przez holding register/rejestr zapisow 11 lub przez ustawienia
oprogramowania w pozycji 4 przetacznika DIP. Te wartosci wynosza ‘O’
(for 0—20 mA) lub ‘1" (dla 0—10 VDC).

Input register/Rejestr wejsciowy 4 (30004) pokazuje wybrany tryb wejscia
analogowego. Ten input register/rejestr wejsciowy jest okreslony przez holding
register/rejestr zapiséw 12 lub przez ustawienia oprogramowania przez pozycje 1
przetacznika DIP (Rys. 4), zgodnie z wybranym trybem pracy. Wartosci wynoszg ‘0’
(dla trybu malejgcego) lub ‘1" (dla trybu rosnacego).

Input register/Rejestr wejsciowy 5 (30005) pokazuje warto$¢ maksymalnego
napiecia wyjsciowego. Ten input register/rejestr wejsciowy jest okreslany przez
holding register/rejestr zapiséw 13 lub przez ustawienia oprogramowania maks.
trymera (Rys. 6), zgodnie z wybranym trybem pracy. Zarejestrowane wartosci
mieszcza sie w zakresie 75—100 (75—100 % Us VAC).

Input register/Rejestr wejsciowy 6 (30006) pokazuje warto$¢ minimalnego
napiecia wyjsciowego. Ten input register/rejestr wejsciowy jest okreslony przez
holding register/rejestr zapiséw 14 lub przez ustawienia oprogramowania trymera
min. (Rys. 7), zgodnie z wybranym trybem pracy. Wartosci w rejestrze znajduja sie
w zakresie 30—70 % Us.

Input Register/Rejestr wejsciowy 7 (30007) podaje informacje o stanie poziomu
OFF/WYL. W Trybie autonomicznym zawiera warto$¢ ustawiong przez pozycje
2 przetacznika DIP (Rys. 4). W trybie Modbus zawiera wartos¢ holding register/
rejestru zapiséw 15. Moze by¢ ‘0’ (niedostepny) lub 1’ (dostepny).

Input Register/Rejestr wejsciowy 8 (30008) podaje informacje o wartosci
poziomu OFF/WYL. W trybie autonomicznym zawiera ustawienie wartosci
poprzez trymer poziomu OFF/WYL.(Rys. 8). W trybie Modbus wynosi wartos¢
wyznaczong przez holding register/rejestr zapiséw 16. Zarejestrowane wartosci
mieszcza sie w zakresie od 0 do 40 (0—4,0 VDC /7 0—8,0 mA) i od 60 do 100
(6,0—10,0vDC/12,0—20,0 mA). Wartoscizalezg od wybranegorodzajuanalogowego
wejscia i trybu.

Input Register/Rejestrwejsciowy 9 (30009) podaje informacje o wyborze szybkiego
lub ptynnego startu. W trybie autonomicznym warto$¢ odpowiada ustawieniu
rodzaju startu poprzez pozycje 3 przetgcznika DIP. W trybie Modbus zawiera
wartos¢ ustawiong przez holding register/rejestr zapiséw 17. Zarejestrowane
wartosci wynosza ‘0’ (dla ptynnego startu) lub ‘1 (dla szybkiego startu).

Input Register/Rejestr wejsciowy 10 (30010) pokazuje stan wejscia zdalnego
sterowania. Kiedy nie jest dostepny urzadzenie dziata w zwyklym trybie pracy.
Kiedy wejscie zdalnego sterowania jest dostepne, regulator znajduje sie w trybie
gotowosci. Wartosci zarejestrowane wynosza ‘0’ (kiedy jest niedostepny) lub ‘1’
(kiedy jest dostepny).

Input Register/Rejestr wejsciowy 11 (30011) pokazuje stan wyjscia alarmowego.
Wyjscie jest wytaczone, kiedy zarejestrowana wartos$¢ wynosi ‘0’ i wtacza sie, kiedy
zarejestrowana wartos¢ wynosi ‘1",

Input Register/Rejestr wejsciowy 12 (30012) pokazuje stan nieuregulowanego
wyijscia L1. Kiedy wejsciowy sygnat analogowy znajduje sie ponizej wartosci poziomu
OFF/WYL. (jest dostepny) lub kiedy wejscie sterowania zdalnego jest niedostepne,
napiecie wyjsciowe L1 wynosi 0 = OFF/WYL. (0 VAC). Zwyczajnie wynosi 1 = On
(230 VAQ).

Input Register/Rejestr wejsciowy 13 (30013) pokazuje stan diody alarmowej LED
(Rys. 10). Wskazuje na przegrzanie silnika. Kiedy zarejestrowana wartos¢ wynosi
‘0" = Off/WYL., brak przegrzania i kiedy warto$¢ wynosi ‘1" = On/WL., wskazuje na
przegrzanie i regulator wstrzymuje silnik.

Input Register/Rejestr wejsciowy 14 (30014) pokazuje stran pracy urzadzenia.
Kiedy zarejestrowana wartos¢ wynosi 0 (Off/WYL.), regulator jest wytaczony.
ON/WL./Stand-by/W gotowosci dioda LED na przedniej pokrywie obudowy jest
wytgczona. Patrz Rys. 10 Sygnalizacja pracy.

Kiedy wartos¢ wynosi ‘1" (On/WL.), regulator dziata zgodnie z algorytmem
sterowania i analogowy sygnat wejsciowy jest powyzej wybranej wartosci poziomu
OFF/WYL. (jesli jest dostepny). Wtgczona/ ON/Stand-by / W gotowosci dioda LED
(Rys. 10) swieci bez przerwy.
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Wiaczona/ON/Stand-by/ W gotowosci dioda miga i zarejestrowana wartos¢ wynosi
2 (W trybie gotowosci), kiedy poziom OFF/WYL. jest dostepny i sygnat wejscia
analogowego znajduje sie ponizej wartosci poziomu OFF/WYL.

HOLDING REGISTERS/REJESTRY ZAPISOW

Te rejestry sa do odczytania / zapisu i moga by¢ sterowane za pomoca polecenia
“Read Holding Registers”, polecen “Write single register” i “Write Multiple Registers”.
One sa organizowane w czesciach, zawierajgcych rézne rodzaje informacji. Holding
registers/Rejestry zapiséw ktére nie sg uzywane sa tyko do odczytu. Wypisane
wartosci tych rejestrow nie podajg informacji o btedach Modbus; niemniej jednak nie
ma to zadnego wptywu!

m CzesSC 1:

Ta czesé¢ zawiera informacje o urzadzeniu i ustawienia komunikajci Modbus.
Holding register/Rejestr zapisow 1 (40001) zawiera adres na ktérym regulator
odpowiada gtéwnemu urzadzeniu Modbus. Adres domyslny jest ‘1. Mozna zmieni¢
go na dwa sposoby:

1. Wystac polecenie “Write Single Register” z adresem ‘1" i wpisa¢ warto$¢ nowego
adresu.

2. Podtacz tylko swoje urzadzenie do regulatora gtéwnego lub PC aplikacji i wyslij
polecenie “Write Single Register” do adresu ‘0’ (Modbus broadcast address) i
wpisz nowa wartos¢ adresu.

Nastepujace dwa rejestry (2 3) zawierajg ustawienia Modbus. Poprzez zmiane tych
rejestrow mozna zmieni¢ ustawienia komunikacji. Domyslne ustawienia Modbus sa
19200-E-1 tak jak jest pokazane w Modbus Protocol Specification.

Nastepujace trzy rejestry (4, 5i 6) sa tylko do odczytu. One zawieraja informacje o
wersjach oprogramowania dysku twardego i mikrooprogramowania.

Holding register/Rejestr zapisow 7 (40007) ustawia tryb operacyjny regulatora.
Istnieja dwie opcje: Tryb autonomiczny i tryb Modbus W Trybie autonomicznym
regulator jest w zupetnosci kontrolowany przez sygnat wejscia analogowego i
wybrane ustawienia oprogramowania. W trybie Modbus ustawienia moga by¢
kontrolowane przez gtéwny Modbus regulator.

Holding register/Rejestr zapiséow 8 (40008) jest uzywany dla wyjsciowego
sterowania. To ustawienie jest uzywane do sterowania napieciem wyjsciowym
poprzez uprzednio wybrane wartosci. Ta wartos¢ jest priorytetowa wzgledem
wartosci obliczonego napiecia wyjsciowego integrowanego algorytmu sterowania.
Tylko szybki start/ptynny start moze zmieni¢ wartos¢ wyjsciowego napiecia.
Holding registers/Rejestr zapiséw 9 (40009) i 10 (40010) nie s3 uzywane. One s3
tylko do odczytu.

m CzesSc¢ 2:
Holding register/Rejestr zapisow 11 (40011) ustawia rodzaj sygnatu wejscia
analogowego. Wartos¢ domyslna wynosi ‘1’ (0—10 VDC). ‘0’ jest dla 0—20 mA.

Holding register/Rejestr zapisow 12 (40012) okresla rosnacy / malejacy tryb
wejscia analogowego. Warto$¢ domysina wynosi ‘1’ dla 0—10 VDC (sygnat napiecia
rosngcego). Wartosci zarejestrowane to ‘0’ dla 10—0 VDC i ‘1’ dla 0—10 VDC kiedy
sygnat napiecia jest wybrany, i ‘0" dla 20— 0 mA i ‘1" dla 0—20 mA kiedy biezacy
sygnat jest wybrany.

Holding register /Rejestr zapisow 13 (40013) ustawia maksymalne napiecie
wyjsciowe. Wartos¢ domysina wynosi ‘30" (30 % Us). Wartosci w rejestrze znajduja
sie w zakresie 75—100 (75—100 % Us).

Holding register/Rejestr zapisow 14 (40014) ustawia minimalne napiecie
wyjsciowe Wartos¢ domysina wynosi ‘30" (30 % Us). Zarejestrowane wartosci
mieszcza sie w zakresie od 30—70 (30—70 % Us).

Holding register/Rejestr zapisow 15 (40015) zawiera stan poziomu OFF/WYL.
Wartoé¢ domyslina wynosi ‘0’ (niedostepny). Oraz ‘1’ kiedy jest dostepny.

Holding register/Rejestr zapiséw 16 (40016) okresla poziom OFF/WYL. Wartos¢
zalezy od wybranego rodzaju wejscia analogowego i trybu. Wartosci zarejestrowane
mieszczg sie w zakresie 0—40 (0— 4,0 VDC) dla rosngcego napiecia sygnatu i 60—
100 (6,0— 10,0 VDC) dla malejgcego napiecia sygnatu. Kiedy obecny sygnat jest
wybrany zarejestrowane wartosci mieszczg sie w zakresie 0—40 (0—8,0 mA) dla
sygnatu rosnacego i 60—100 (12,0—20,0 mA) dla sygnatu malejacego. Wartos¢
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domyslna wynosi ‘0’ (0 VDC).

Holding register/Rejestr zapisow 17 (40017) wybiera szybki start lub ptynny start.
Wartos¢ domysina wynosi ‘1’ (szybki start). Wartoé¢ ‘0’ jest dla ptynnego startu.

Holding register/Rejestr zapisow 18 (40018) zawiera ustawienia czasu trwania
szybkigo startu lub ptynnego startu. Domyslna warto$¢ wynosi “10” (10 sekund).
Zarejestrowane wartosci wynosza od ‘0’ do ‘60" (0—60 sekund). Te ustawienia s3
dostepne tylko przez tryb Modbus

Holding register/Rejestr zapiséw 19 (40019) wybiera zdalne sterowanie wejscia.
Domyslna warto$¢ wynosi ‘0’ dla normalnego trybu. Wartosé¢ ‘1’ jest dla trybu timer.
Te ustawienia sa dostepne tyko w trybie Modbus. Tryb OFF/WYL. nie jest uzywany
w trybie timer.

Holding register/Rejestr zapisow 20 (40020) wybiera funkcjonalnos¢ wejscia
analogowego. Wartos$¢ domysina wynosi ‘0’ dla trybu zwyktego; ‘1’ jest dla trybu
logicznego. To ustawienie jest dostepne tylko w trybie Modbus.

Holding register/Rejestr zapisow 21 (40021) zawiera wartosci timera
operacyjnego. Rejestr zapiséw jest dostepny tylko w trybie timer i/lub trybie
logicznym. Wartos¢ domysina wynosi ‘60" (60 sekund). Zarejestrowane wartosci
mieszczga sie w zakresie od 0 do 200 (0—200 sekund). To ustawienie jest dostepne
tylko w trybie Modbus. Czas pracy odpowiada sumie czasu trwania szybkiego
startu / ptynnego startu i warto$¢ czasu trwania operacyjnego timera. Kiedy czas
pracy uptynie, tylko wejécie zdalnego sterowania lub wejscie analogowe moze
zrestartowac urzadzenie.

Nastepne holding registers/Rejestry zapisow 22 (40022)—30 (40030) nie sa
uzywane. One s3 tylko do odczytu.

Holding register/Rejestrzapisow 31 (4003 1) okresla wartos¢ napiecia wyjsciowego
w trybie Modbus kiedy wejscie sterowania jest dostepne. Ustawienie wartosci
sterowania nie zalezy od innych ustawien z wyjatkiem wyboru szybkiego lub
ptynnego startu. Wartos¢ domysina wynosi ‘0’ (VAC). Warto$¢ zarejestrowana
miesci sie w zakresie 30—100 (30—100 % Us). Ona moze by¢ réwniez ‘0" (0 % Us).
Nastepne holding registers/Rejestry zapisow 32 (40032)—40 (40040) nie sa
uzywane. One sg tyko do odczytu.

TRANSPORT | PRZECHOWYWANIE

Unika¢ wstrzgsow i ekstremalnych warunkéw; Przechowywaé¢ w oryginalnym
opakowaniu.

GWARANCIJA | OGRANICZENIA

KONSERWACJA

Dwa lata od daty dostawy po wykryciu wad produkcyjnych. Wszelkie modyfikacje
lub zmiany produktu zwalniaja producenta z jakichkolwiek obowiazkéw. Producent
nie ponosi odpowiedzialnosci za niezgodnosci w danych technicznych i rysunkach
spowodowanych btedami drukarskimi, poniewaz urzadzenie moze zostaé
wyprodukowane po dacie publikacji instrukgji.

W normalnych warunkach pracy produkt nie wymaga konserwacji. Jesli jest brudny,
wytrzyj sucha lub wilgotna szmatka. W przypadku silnego zanieczyszczenia oczyscic
nieagresywnym $rodkiem czyszczacym. W takim przypadku urzadzenie musi
zostac odtaczone od zasilania. Upewnij sie, ze ptyn nie dostat sie do urzadzenia. Po
oczyszczeniu podtacz go tylko po jego catkowitym wyschnieciu do catkowicie suchej
sieci.
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