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ZASADY BEZPIECZENSTWA

Przed rozpoczeciem pracy z produktem nalezy zapoznac¢ sie ze wszystkimi
informacjami, danymi technicznymi, instrukcja montazuischematem elektrycznym.
@ W celu zapewnienia bezpieczenstwa osobistego, a takze bezpieczenstwa i
najlepszej wydajnosci sprzetu, upewnij sie, ze w pefni rozumiesz zawartos¢
dokumentéw uzytkowania i konserwacji produktu przed rozpoczeciem instalacji.

ce W celu zapewnienia bezpieczenstwa i ze wzgledéw licencyjnych (CE) zabronione
jest uzytkowanie niezgodne z przeznaczeniem i modyfikowanie produktu.

Produkt nie powinien by¢ narazony na ekstremalne warunki, takie jak: wysokie

QY A ) temperatury, bezposrednie Swiatto stoneczne lub wibracje. Dtugotrwate narazenie
[,Q:][A][@VB))]@ ][ ] na opary chemiczne w wysokim stezeniu moze wptywac na dziatanie produktu.

Upewnij sie, ze warunki otoczenia sg odpowiednie, a srodowisko, w ktérym
zamontowany jest produkt jest suche i pozbawione kondensacji.

Wszystkie instalacje powinny by¢ zgodne z lokalnymi przepisami BHP oraz
w lokalnymi normami elektrycznymi. Ten produkt moze by¢ zainstalowany tylko przez
inzyniera lub technika, ktéry posiada specjalistyczna wiedze na temat sprzetu i

zasad bezpieczenstwa.

Unikaj kontaktu z czesciami podtaczonymi do napiecia, zawsze obstuguj produkt
ostroznie. Zawsze wytaczaj zasilanie przed przystgpieniem do podtaczania kabli
zasilajacych, serwisowaniem lub naprawa sprzetu.

S

Za kazdym razem sprawdz, czy uzywasz odpowiedniej mocy, przewody maja
odpowiednig srednice i wtasciwosci techniczne. Upewnij sie, ze warunki otoczenia
w ktérym zamontowany jest produkt jest suche i pozbawione kondensacji.

¥

Wymagania dotyczace utylizacji sprzetu i opakowan powinny by¢ zawsze brane
pod uwage i wdrazane zgodnie z lokalnymi i krajowymi przepisami / regulacjami.

=

Jesli masz pytania, na ktére nie znalazte$ odpowiedzi w tej instrukcji, skontaktuj
sie z pomoca techniczna lub skonsultuj sie ze specjalista.

)
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OPIS PRODUKTU

DRE to cyfrowy regulator predkosci wentylatora z wyjsciem regulowanym i
nieregulowanym, ustawieniem minimalnego i maksymalnego napiecia wyjsciowego
oraz wyborem szybki start / ptynny start. Posiada funkcje wpisywania wyjs¢ w
trybie Modbus RTU.

KOD PRODUKTU

Napiecie zasilania Maks. prad, [A]

DRE-1-25-DT 230 VAC£10 % / 50—60 Hz

ZASTOSOWANIE

m Regulacja predkosci krokowej silnikéw sterowanych napieciem w systemach
wentylacyjnych
® Tylko do uzytku w pomieszczeniach

DANE TECHNICZNE

Napiecie zasilania: 230 VAC 10 % / 50—60 Hz
Wyjscie nieregulowane 230 VAC / max. 0,5 A
Regulowane wyjscie do silnika / wentylatora: 30—100 % Us
Maks. obcigzenie: 2,5 A
Minimalna predkos¢: 30—65 % Us* (okoto 70—150 VAC)
Maksymalna predkosé: 75—100 % Us (okoto 170—230 VAC)
Regulacja: predkos$¢ min.- maks. lub maks.-min.
Obudowa:
» Montaz na DIN szyne (EN 60715: 2003)
> ABS, szary (RAL 7035)
> stopien ochrony: IP30 (zgodnie z EN 60529)
= Warunki otoczenia:
» temperatura: 0—35 °C
» wilgotnos¢: 0—80 % rH (bez kondensatu)
= Temperatura przechowywania: -40—70 °C

= Dyrektywa niskonapieciowa 2014/35 / UE ce
= EMC Dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej 2014/30/EC: EN 61326

= Dyrektywa w sprawie zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego
Dyrektywa WEEE 2012/19 / UE

= DIN szyna EN 60715:2001

= Dyrektywa RoHs 2011/65 / UE w sprawie ograniczenia stosowania szkodliwych
substancji w urzadzeniach elektrycznych i elektronicznych
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SCHEMAT PRACY FUNKCJONALNEJ

Schemat regulacji min.-maks. Schemat regulacji maks.-min.

Uout, [%] A Uout, [%] A
max max
min min
0 > 0 >
DP 0 9 DP 9 0

POLACZENIA | PODLACZENIA

Zasilanie, 230 VAC +10 % / 50—60 Hz
U2 /U1 Regulowane wyjscie (30—100 % Us)

Przekrgj kabla: max. 2,5 mm?

INSTRUKCJA MONTAZU | OBSLUGI

Zanim rozpoczniesz montaz regulatora predkosci DRE przeczytaj uwaznie “Zasady
bezpieczenstwa”. Nastepnie postepuj zgodnie z ponizszymi instrukcjami:

1. Zamontujregulator na standardowej szynie DIN 35 mm. Pociagnij klips blokujacy
i umies¢ urzadzenie na szynie, a nastepnie zwolnij klips blokujacy z powrtem
do pierwotnego potozenia Patrz Rys. 1 ,Klips blokujgcy na szynie DIN”, Rys. 2
“Wymiary montazowe”, i Rys. 3 “Pozycja montazowa”.

Rys. 1 Klips blokujacy na DIN szyne Rys. 2 Wymiary montazowe Rys. 3 Pozycja montazowa

Nieprawidlowo

_
Klips blokujacy
Uwolnienie blokady

2. Podtacz zgodnie ze schematem podtaczenia (patrz Rys. 4) zgodnie z informacja
w tabeli z rozdziatu “Potaczenia i podtaczenia”.
3. Wiacz zasilanie.
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Rys. 4 Schemat podtaczenia i ustawienia

4a. 1-cyfrowy
7-segmentowy
wyswietlacz

4d. Interfejsz 3
przyciskami

4b. Dioda LED
stanu pracy

4c. Dioda LED
komunikacji
Modbus

Napiecie
zasilania

A UW AG A Jesli zasilacz sieciowy jest uzywany z urzgdzeniem w sieci Modbus, terminal GND

NIE powinien by¢ PODEACZANY do innych urzqdzen w sieci lub za posrednictwem
konwertera CNVT-USB-RS485. To moze doprowadzi¢ do stateo uszkodzenia
potprzewodnikéw komunikacyjnych i / lub komputera.

4. Sprawdz czy urzadzenie zaczeto dziatac i potaczyto sie z siecig (patrz Przyktad
1i Przyktad 2). Jesli tak, to podtacz rezystor NRT poprzez Modbus. W
przeciwnym wypadku urzadzenie pozostanie roztgczone (domyslne ustawienie
Modbus).

Przyktad 1 Przyktad 2

Slave 1
M / RX

® J) @ J)
“ ( = ) ‘ ( = )
Slave 2 Slave n [Slave 1 ] [Slave 2] [SIBVE n ]

5. Reguluj ustawienia (Umin, Umax, rodzaj regulacji, rodzaj startu, szybki start i
status urzadzenia) do wybranych. Mozna skorzysta¢ albo z opcji menu albo z
ustawien Modbus. Aby dowiedzie¢ sie wiecej, przeczytaj rozdziat “Instrukcja
obstugi”.
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WERYFIKACJA INSTRUKCJI INSTALACIJI

Po podtaczeniu zasilania, zielona dioda LED wskazuje na tryb normalnej pracy
urzadzenia Rys. 4b “Dioda LED stanu pracy” bedzie swiecita bez przerwy zielonym
Swiattem. Na 7-segmentowym wyswietlaczu LED pojawi sie znak pokazujacy, ze
urzadzenie jest w stanie WYLACZONYM. Jesli tak nie jest, sprawdz potaczenia.

Sprawdz obydwie diody LED na przedniej pokrywie (TX i RX) czy migaja po
podtaczeniu urzadzenia. (Patrz Rys. 4c “Dioda LED komunikacji Modbus”). Jesli tak,
to oznacza, ze urzadzenie odczytato sie¢ Modbus. Jesli nie, to oznacza, ze nalezy
sprawdzic jeszcze raz potaczenia i podtaczenia.

INSTRUKCJA MONTAZU

Regulator DRE posiada 2 warianty zakresu regulacji, min.- maks. oraz maks.-min.
Patrz rozdziat , Schematy pracy funkcjonalnej”.

Gdy regulator ustawiony jest na zakres regulacji min.-maks., napiecie wyjsciowe
wzrasta proporcjonalnie i stopniowo.

DP (separator dziesietny) jest w stanie pracy WYL/OFF, ustawienie ,0” to wybrane
minimalne napiecie wyjsciowe, a ustawienie ,9” to wybrane maksymalne napiecie
wyjsciowe. Gdy zmienimy zakres regulacji maks.-min. napiecie wyj$ciowe spada w
zaleznosci od ustawienia. Patrz rozdziat ,Schemat pracy funkcjonalnej , - ,Schemat
regulacji maks.-min.”.

- . . 6 o o .
Oba schematy odnoszg sie do idealnego przypadku obcigzenia rezystancyjnego.
E/PRZYPOMNIENIE Podczas korzystania z indukcyjnego obcigzenia, napiecie wyjsciowe moze by¢

nizsze. Dostosuj kroki, aby ustawi¢ wymagane napiecie!

Wszystkie parametry kontrolne i ich wartosci domysine sa pokazane w tabeli ponizej
L,Ustawiane parametry”. Mozna je dostosowac za posrednictwem protokotu Modbus
(patrz Tabela Mapa rejestréw Modbus) lub wiekszos¢ z nich - za posrednictwem
3-przyciskowego interfejsu i menu. Patrz Rys. 4d iTabela ,Ustawiane parametry”.

Ustawiane parametry

Parametr Minimalny Maksymalny Domyslna wartos¢  Menu
Umin 30 % Us* (70 VAQ) 65 % Us (150 VAQ) 30 % Us H
Umax 75 % Us (170 VAQ) 100 % Us (230 VACQ) | 100 % Us I
Rodzaj regulacji - - Normalny >~
Rodzaj startu - - Kick start ,—‘
Czas szybkiego startu | 3 9 5s ,':
Rezystor NBT Roztaczony =
Status urzadzenia - - Off -
Wartos¢ wyjsciowa 0% Us (0 VAC) 730 % Us (70 VAQ) | 100 % Us (230 VAC) | 0 % Us (0 VAQ -
Heygéjgﬁ)i\s\/ane ** . On .
Szybkos¢ transmisji 0 6 2 (19.200 bps) -
Parzystosc 0 2 1 (BET) -

* Us - napiecie zasilania (230 VAC £10 %)

** Dostepne tylko w trybie Modbus (holding rejestry 7 i 8 s3 ustawione na ‘1°)
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Wcisnij przyciski do géry i na doét w tym samym czasie na 3 sekundy, zeby
wtaczyc lub zeby wytaczac regulator.

Uzyj przyciski do gory [#] | na d6t[8], aby poruszac sie po menu.

Uzywaj przyciskow do gory ¢ zeby wybra¢ nastepujaca wartos€ rosnaca.

Uzyj przycisku na dot 8] zeby wybra¢ nastepna wartos¢ do goéry lub na doét.

Uzyj przycisku OK[v] aby wejs¢ do menu lub potwierdzi¢ wybrana opcje.

Mozna wtaczy¢ / wytaczy¢ regulator poprzez wcisniecie przyciskéw do goéry [¢] i na
dot[¢] jednoczesnie w przeciagu 3 sekund.

Jezeli nie ma zadnych dziatan w przeciggu 10 sekund nastapi wyjscie z menu i zmiana
parametru zostanie skasowana.

WSKAZANIA WYSWIETLACZA | SYGNALIZACJI SWIETLNEJ

Wskazania 7-segmentowego ekranu

Wskazania

Wskazania 7-segmentowego ekranu: cyfrowy
lub literkowy (‘n’, ‘t’, ‘A", ', ‘U’, ‘U")

7-segmentowy ekran pokazuje wszystkie opcje menu i ustawienia, w tym réwniez
stopien wyjsciowy.

Separator dziesietny (") wskazuje, ze urzadzenie jest wytaczone.

Mata litera ‘d’ wskazuje, ze urzadzenie jest w trybie Modbus. Inne litery na ekranie
wskazujg na ustawione parametry. Patrz Tabela Ustawiane parametry.

Cyfra na wysSwietlaczu wskazuje biezacy stopien wyjsciowy lub ustawienie
parametru. Patrz Tabela Wskazania 7-segmentowego ekranu.

Opis

-Biezacy krok wyjsciowy (0—9)

- Parametr (tak, jak jest wskazane w Tabeli Parametry
ustawienia)

Wskazania: przecinek dziecietny Regulator DRE jest wytaczony

Wskazanie: mate ‘d’

Modbus mode

Na przedniej obudowie uradzenia sa trzy zielone diody LED. Wtaczona dioda LED
- “On” wskazuje, ze urzadzenie jest wtaczone. Dioda $wieci sie zawsze, kiedy
urzadzenie jest podtaczone do zasilania. Patrz Rys. 4b “Dioda LED stanu pracy”.
Dioda”“Rx"” LED wskazuje na otrzymanie danych z Modbus RTU. Dioda miga kiedy
regulator otrzmuje dane z Modbus. Rys. 4c “Dioda LED komunikacji Modbus”.
Zielona dioda LED “Tx” wskazuje na przekaz danych poprzez Modbus RTU. Dioda
miga w trakcie przesytania danych przez Modbus. Rys. 4c.
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STRUKTURA MENU

=,

1 - Podtgczone

. H — pomaczone
ﬂ_> ON/OFF 3058
? * 3-3s

Czas szybkiego startu H
? ¢ 1 - Ptynny start

Szybki start M 0 - Szybki start
0 - Min-maks.

4-456%, 9-65,0%, ——>

? ¢ 3-41,7%, 8-61,1%,

2-378%, 7-57,2%,
1-339%, 6-533%,
Umin H
Napiecie
wyjsciowe ? ¢ 3-833%, 8-97,2%,
2-80,6%, 7-94,4%,

0-30,0% 5-49,4 %,

1-77,8%, 6-91,7%,

Umax 0-750% 5-8890
>

Jesli nie bedzie podjete
zadne dziatanie w ter-
minie 10 sekund zmiany
zostana skasowane

Do wyjscia z ustawien
menu i pokazania bieza-
cego stopnia

1 - Maks.-min.

Rodzaj regulacji

4-86,1%, 9-100%,

INPUT REGISTERS
Description
0= 0 % Us* (0 VAC
1 Output value unsigned int. Current output value 0, 30—-100 30= 30 % Usé 0 VAC
100 = 100 % Us (230 VAC
0= step O
2 Current output step unsigned int. Current output step 0—-9
9= step 9
3 Umin unsigned int. Minimum output value 30—65 gg z 6%0%%UL5J;S(%8 ¥ﬁ8
4 Umax unsigned int. Maximum output value 75—100 158 z 108 32 1273%\//%8
5 Regulation type unsigned int. Regulation type (Normal / Inverse) 0—1 ? z ”‘?’;Tsael
6 Start-up type unsigned int. Start-up type 0-—-1 (1) z gécflé §§2E§
7 Kick start time unsigned int. Kick start duration 3-9 5= 5s
8 Unregulated output state unsigned int. Unregulated output state 0—-1 ? z %ﬁ
9 Reserved, returns 0
X . . . 0= Oﬁ‘(g decimal point is visible]
10 Unit status unsigned int. Current controller working state 0—-2 1= On (the current step is visible;
2= Modbus connected (‘d" is visible]
MIW-DRE-PL-000 - 12 / 02 / 2021 www.sentera.eu 9-11
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HOLDING REGISTERS

-
~
=)
-

1 Device slave address unsigned int. Modbus device address 1-247 1
0= 4.800
1= 9.600
2= 19.200
2 Modbus baud rate unsigned int. Modbus communication baud rate 0—6 2 2 = 3;87g88
5= 115.200
6= 230.400
0= 8N1
3 Modbus parity mode unsigned int. Parity check mode 0-2 1 ; = 351
4 Device type unsigned int. Device type (Read only) DRE-1 = 3008
5 HW version unsigned int. Hardware version (Read only) XXXX 01082 HW version 1.0
6 FW version unsigned int. Firmware version (Read only) XXXX 0128;‘ FW version 1.2
7 Operating mode nsigned int Enables Modbus control 0—1 0 0= Standalone mode
P 9 unsig : u 1= Modbus mode
. . . Enables direct control over the output. 0= Disabled
8 Output overwrite unsigned int. /;\ctlve only if holding register 7 is set to 0-—-1 0 1= Enabled
9-10 Reserved, returns 0
: ; ; Minimum output value_selection. Active 30= 30 % Us (70 VAC
n Umin unsigned int. | 5 ifholdingpregister 7is setto 1. 30—65 30 65 = 65 % (1(50 VAC
; ; Maximum output value selection. Active 75 = 75 % Us (170 VAC
12 Umax unsignedint. LTl g Tegister 7 is et t0 1. 75-100 100 100= 100 % Us {230 VAC
Regulation type (Normal / Inverse -
13 Regulation type unsigned int. se_l%ction. Acthie on(ly if holding registe} 0—1 0 (1) =z m‘\),'gpsaé
7issetto 1.
; ; Start-up type selection. Active only if 0= Kick start
14 Start-up type unsigned int. holdingpreg\;gter 7issetto 1. v 0-1 0 1= Soft start
; : ; ; Kick start duration selection. Active onl) —
15 Kick start time unsigned int. if holding register 14 is set to 0. Y 3-9 5 5= 5s
Sets the network bus termination - ;
; ; : 0 ; ; i 0= Disconnected
16 NBT unsigned int. resistor. Active only if holding register 7 0-—1 0 -
9 S y g reg 1= Connected
17-20 Reserved, returns 0
: p P 0= 0 % Us (0 VAC
: ; ; Output overwrite value. Active only if 0 - 0
21 Output overwrite value unsigned int. holding registers 7 and 8 are set to 1. 30—100 0 188 = 108%A;/0Ul§15( ég Vﬁgi
22-30 Reserved, returns 0
J%.é;__li chcesz dowiedzie¢ sie wiecej o Modbus przez tacze szeregowe, odwiedz ponizszy link:http://www.modbus.org/docs/Modbus_over_serial_line_V1_02.
p
Rodzaj danych Opis Dane Domyslnie Wartosci
Nieregulowane wyjscie Aktywny tylko -
1 L1 wyjscie bit. jez'é;/i olding registyej'ry 7i8 st{ust’éw%me 0—1 1 (1) - %f;
nal.

* Us - podstawowe zasilanie (230 VAC £10 %)

TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE

Unika¢ wstrzasow i ekstremalnych warunkéw; Przechowywaé¢ w oryginalnym
opakowaniu.

GWARANCIJA | OGRANICZENIA

Dwa lata od daty dostawy po wykryciu wad produkcyjnych. Wszelkie modyfikacje
lub zmiany produktu zwalniaja producenta z jakichkolwiek obowigzkéw. Producent
nie ponosi odpowiedzialnosci za niezgodnosci w danych technicznych i rysunkach
spowodowanych btedami drukarskimi, poniewaz urzadzenie moze zostac
wyprodukowane po dacie publikacji instrukgji.
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KONSERWACJA

W normalnych warunkach pracy produkt nie wymaga konserwacji. W przypadku
zabrudzenia wyczysci¢ sucha lub lekko wilgotna szmatka. W przypadku silnego
zanieczyszczenia oczysci¢ nieagresywnym S$rodkiem czyszczacym. W takim
przypadku urzadzenie musi zosta¢ odtaczone od zasilania. Upewnij sie, ze ptyn nie

dostat sie do urzadzenia. Po oczyszczeniu podtacz urzadzenie dopiero gdy bedzie
absolutnie suche.
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