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« Odwracalny analogowy sygnat wejsciowy: 0—10 / 10—0 VDC lub 0—20 /
20—0 mA

e Minimalne i maksymalne ustawienie napiecia wyjsciowego za pomocq trymerow

lub Modbus

« Ustawianie wartosci poza poziomem za pomocq trymera lub Modbus

e Komunikacja Modbus RTU (RS485)

e Zakres pracy "szybki start" i "ptynny start"

* Wejscie zdalnego sterowania z mozliwoscig wyboru funkcji (normalne lub timer)

* Wejscie analogowe (funkcjonalno$¢ normalna lub logiczna - tylko do uruchomienia

timera)

* 1 wyjscie regulowane do silnika

* 1 nieregulowane wyjscie(230 VAC / max. 2 A) do 3-przewodowego podtaczenia

silnika lub zasilania

* 1 wyjscie niskonapieciowe (+12 VDC / 1 mA) dla zewnetrznego potencjometru 10
kQ

e Montaz na szynie DIN

* Sygnalizacja dziatania zielonej diody LED

Napiecie zasilania, Us
Wyjscie regulowane
Maks. obcigzenie
Wyjscie nieregulowane
Wejscie analogowe
Wejscie logiczne

Minimalne ustawienie
napiecia wyjsciowego, Umin

Maksymalne ustawienie
napiecia wyjsciowego, Umax

Poza poziomem
Wyjscie zasilajace
Ochrona

Korpus

Stopien ochrony

Warunki otoczenia

Specyfikacja techniczna
230 VAC £10 % / 50—60 Hz

30—100 % Us

Maks. obcigzenie zalezy od wersji

230 VAC/ max. 2 A

0—10/ 10—0 VDC lub 0—20 / 20—0 mA

Uruchomienie timera (min. 2,5 VDC > 30 ms)

30—70 % Us

75—100 % Us

0—4 VDC / 0—8 mA dla trybu rosnacego
10—6 VDC / 20—12 mA dla trybu malejacego

+12VDC/ 1 mA
Przepiecie i przecigzenie
PA- UL94 VO, zielony RAL 6017

IP20 (zgodnie z EN 60529)
Temperatura -20—40 °C

Wilgotnos¢ 0—80 % rH (bez kondensatu)

e Dyrektywa niskonapieciowa 2014/35 / WE c€

« Dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC 2014/35/ UE:

* Dyrektywa w sprawie zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego Dyrektywa

WEEE 2012/19 / UE

e Szyna DIN EN 50022

e Dyrektywa RoHs 2011/65 / WE w sprawie ograniczenia stosowania szkodliwych
substancji w urzadzeniach elektrycznych i elektronicznych

Seria MVS steruje predkosciq jednofazowych silnikow elektrycznych sterowanych
napieciem (230 VAC / 50—60 Hz) zgodnie ze standardowym wejsciowym sygnatem
sterujacym. Wyposazone sq w komunikacje Modbus RTU i zapewniaja szeroki zakres
funkcjonalnosci: opcje zdalnego sterowania, regulowany poziom wytgczenia, min. i max.
ustawienia napiecia wyjsciowego i ograniczone czasowo dziatanie silnika inicjowane
przez logike lub sygnat przetaczajacy.

Kod produktu

Bezpiecznik

Maks. prad
znamionowy, \ [A]

Kod produktu

Bezpiecznik 1 Bezpiecznik 2

F3,15AH250V

MVS-1-15CDM 1,5 (5%20 mm)
F50AH250V
MVS-1-30CDM 3,0 F 0,630 AH 250V (5%20 mm)
(5*%20 mm)
F 10,0 AH 250 V
MVS-1-60CDM 6,0 (5%20 mm)
MVS-1100CDM 10,0 e talikedd

(6,3%32 mm)

Przeznaczenie

* Sterowanie predkoscig wentylatora w systemach wentylacyjnych

e Tylko do uzytku w pomieszczeniach

Rejestry Modbus

_\/\/\_, Konfigurator ~ Sensistant ~ Modbus  umozliwia  fatwe
- monitorowanie i / lub konfigurowanie parametréw Modbus.

=)ENSstant
[ ,‘wm' Parametry urzadzenia moga by¢ monitorowane /
skonfigurowane za pomoca platformy oprogramowania

3SModbus. Mozesz pobra¢ go z nastepujacego linku:
https://www.sentera.eu/pl/3SMCenter

-
BSMODBUS Aby uzyskaé¢ wiecej informacji na temat rejestréow Modbus,

zapoznaj sie z mapaq rejestrow Modbus.

{
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Elektroniczny regulator predkosci wentylatora na szyne DIN
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OFF Level
Kickstart

N

'z | O
|~
)|
KX

Potaczenia i podiaczenia

L Napiecie zasilania 230 VAC £10 % / 50—60 Hz
N Neutralny
L1 Wyjécie nieregulowane (230 VAC / max. 2 A)
U1, U2 Regulowane wyjscie do silnika
SwW Przeftacznik zdalnego sterowania / przefacznik uruchamiania timera
+V Wyjscie zasilania +12 VDC / 1 mA
Ai Wejscie analogowe 0—10 VDC / 0—20 mA
GND Uziemienie
A Komunikacja Modbus RTU (RS485), sygnat A
/B Komunikacja Modbus RTU (RS485), sygnat / B
Pofaczenia Przekréj kabla: max. 2,5 mm?

Uwaga:Jesli zasilacz AC jest uzywany z ktérymkolwiek z urzadzen w sieci Modbus, terminal
GND NIE POWINIEN BYC PODLACZONY do innych jednostek w sieci lub przez konwerter CNVT-
USB-RS485. Moze to spowodowacl trwate uszkodzenie potprzewodnikéw komunikacyjnych i /
lub komputera!

1 - Ustawienia przetacznikéw DIP

ON - tryb malejacy:

Rosnaco / malejaco wybor e 10—0 VDC/ 20—0 mA
trybu wprowadzania
(przetacznik DIP, pozycja 1) gt = OFF - tryb rosnacy:

0—10 VDC/ 0—20 mA

ON - witgczone
Wybdr poziomu wytaczenia
(przetacznik DIP, pozycja 2)
OFF - wytaczone

ON - szybki start wtaczony
Wybér szybkiego startu

(przefacznik DIP, pozycja 3)
OFF - migkki start wtaczony

ON - tryb pradowy (0—20 mA

B - / 20—0 mA)
Wybdr trybu wejscia I I
(przetacznik DIP, pozycja 4) I
Y234 OFF - tryb napigciowy
(0—10 VDC / 10—0 VDC)
2 -Zworka rezystora [ MVS jako pierwsza lub ostatnia

magistrali sieciowej (NBT) jednostka

Reguluje maksymalne napiecie
wyjsciowe od 175 VAC (lewy) do
230 VAC (prawy)

3 - trymer predkosci max.

Ustawia minimalne napiecie
wyjsciowe z 69 VAC (lewy) do
161 VAC (prawy)

4 - min. trymer predkosci

Tryb rosnacy

Wartos¢ wytgczenia od 0 VDC (po
lewej) do 4 VDC (po prawej) w trybie
napieciowym

Wartos¢ wytaczenia od 0 mA (po
lewej) do 8 mA (po prawej) w trybie
pradowym

5 - Trymer poza poziomem
Tryb malejacy

Wartos¢ wytaczenia od 10 VDC (po
lewej) do 6 VDC (po prawej) w trybie
malejacym i napigciowym

Wartos$¢ wytgczenia od 20 mA (po
lewej) do 12 mA (po prawej) w trybie
malejacym i pradowym

6 -Wskazanie komunikacji I\/!lga na Nadawanie /odbieranie
Modbus zielo!

State wejscie Praca normalna
7 - Sygnalizacja pracy LED f

Mlga fd Czuwanie mode

zielono

BB Zworka zainstalowana miedzy kontaktami.
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MVS

Elektroniczny regulator predkosci wentylatora na szyne DIN

Schemat pracy funkcjonalnej

Tryby pracy

Poziom OFF wylaczony Poziom wytaczenia wytaczony
L .
Uout,[%] Uout, [%] :
100 100 ' :
Umax : Umax Poza poziomem
zakres [Umax=— zakres [Umax|— — — — = — — =~
75 [
705
70, Umin
Umin zakres | Umin
zakres
30 ¥oooooifeesd
30 ......................................................
0 :
0 : ' 10 VDC 4;,
H ot 20 mA [voci /
10 VDC  Ai, _ Zakres wyfaczenia [mA]
20 mA : : :
m [VDC]/[mA’ S »:
— q _ Ai CUmi . -
Formuta obliczania trybu malejacego Uout = Umax - gmas (Umax - Umin) Malejaca formuta obliczeniowa Uout = Umax - 7/\“@1'5;#8%‘{:"@' (Umax - Umin)
A _ N Ai _Umi . i .
Formutalobliczaniaitrybuirosnacego Uout = Umin + Aimax (Umax - Umin) Rosnaca formuta obliczeniowa Uout = Umin + 7“%'38@?{5\'/9' (Umax - Umin)
5
, c
Uwaga: Diagramy operacyjne dla trybu zstepujgcego sq lustrzanymi odbiciami diagramdw powyzej dla trybu rosngcego &
°
. . - ©
Szybki start wiaczony Miekki start wiaczon 3
T Y creresseesintetetetatenanas eresesseesinteteretatenanas 2
%
3
: o
Uout, [%] : Uout, [%] =
. 1=y
=]
--------- 100 g-=-==f=====~ o
1?,,0 « Ai, 10 VDC / 20 mA =
X0 T |uma 0VDC/0mA =
£ EX | T fmmmm s o
SR o N ]
75 - £ T S E LT LTTTEFEPEF SERTRPRPRPRPRPRPRTEPP =
~
70 TO qrmmmefmsmr s g e 8
9 cd ' ©
£ % Al, 10 VDC / 20 mA Ex M= - - - — —Poza poziomem - — &
SR v o N -]
30 eeeeeeenn.... QVDC/OmA 30X..... «
- @ : , 10 VDC / 20 mA
0 : 0VDC/0mA
t[s] 1 Czas migkkiego startu t[s]
Miekki start - poziom OFF
Uout,[%]
Uout, [%]
100- BT O S
x 8 “ Ai, 10 VDC / 20 mA
o %9 |uma 0VDC/0mA
EX B | m e e m e =TS
S8 S8
75 F 3 A S SRR
70 : 7
cd @ ! Poza poziomem -9
EX [Uminfle = = = = = — — — — —_———— ———— Ex
SR SR
30 Yoo e 2
_@ H Ai, 10 VDC / 20 mA Al, 10 VDC / 20 mA
o : 0VDC /0 mA 0VDC/0mA
. Czas szybliego startu : t[s] t[s]
I S >
@ - Tryb malejacy Uwaga: Wiecej informacji na temat funkcji sterowania MVS mozna znalez¢ w naszej instrukcji montazu opublikowanej na naszej
@ - Tryb rosnacy stronie internetowej. Skorzystaj z linku: https://www.sentera.eu/Product/Index/ENG/?ArticleID=1330055
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Elektroniczny regulator predkosci wentylatora na szyne DIN

Tryb timera

Szybki start enabled

Uout, [%]

100

Umax
zakres

75

o .
: Czas szybkiego ELicznik czasu :Kontroler t[s]
‘<startu ><pracy >j e s t

wytaczony

Wiacz sygnat sterujacy

sw
Wk, : WYL, WE. : WYL.: t
' ' '
Miekki | | | |
start
! Holding 1 ! Holding ! t
| register | H register H
1 18 1 1 18 1
Timer ! ! ! !
' l | '
' ' '
' ' '
' ' '
' ' '
' ' '
'  Holding H ' 1 t
| 1 register ! ! !
. ' 21 . . .
Wyjscia | ! I . . .
Umax | -+ t e e
' '
' '
' '
' '
Start | Czas miek- Licznik czasu!Stop ~Start ! Czas miek- 'Stop ¢
i iego startu pracy i kiego startu

Schemat pracy funkcjonalnej

Tryb logiczny

Wiacz sygnat sterujacy

Zdalny
Przetacznik,
[vDC]
SVDC | == == o o o o o e
N%piecie
amplituda
zakres
25VDCH m == = o e - —— !
0
— | —> t, [s]

(Czuwanie) Dzialanie

Sygnat sterujacy AI

Ai>2,4 vDC min. 30 ms min. 30 ms
WI‘T. WYL, : WL:. WYL, t
' ' '
' ' '
' ' '
Miekki !
start 1
‘
' | ' ' o t
' Holding ' 1 Holding!
: register : : register,
' 18 ! ' ' 18
1 1 1
' '
Timer | ! !
' '
' '
' '
j ! ] ] ' Lot
' H Holding ' \ Holding |
! ' register ! ! | register |
H ! 21, . ' 21
' '
] i ] i ! i
Wyjécia| "7 """/ R R H
Umax| ! ' '
' ' '
' ' '
" czas ! Licznik | Stop Start! Czas | Licznik  'Stopt
Stantmiekkiego czasu _ ! miekkiego  czasu
‘"~ startu pracy startu pracy

S.3.2.D.1

www.sentera.eu

DS-MVS-PL-002 - 06 / 06 / 22



MVS-1-60CDM
MVS-1100CDM

.

MVS-1-15CDM
MVS-1-30CDM

Artykuty

MVS-1-15CDM,
MVS-1-30CDM
MVS-1-60CDM,
MVS-1100CDM

Wysokos¢

[mm] Dtugos¢ [mm]

Szerokos¢ [mm]

L W
| —

H

Diugos¢ |Szerokos¢| Wysokos¢ | Waga | Waga

Artykut ‘ Opakowanie [mm] | [mm] [mm] netto | brutto

Tlos¢ (1 szt.) 0,36 kg 0,46 kg
5,40 kg 7,70 kg

0,36 kg| 0,46 kg

MVS-1-15CDM
Pudetko (15 szt.) 590 380 280

Tlos¢ (1 szt.) 220 130 110

MVS-1-30CDM
Pudetko (15 szt.) 590 380 280

5,40 kg 7,70 kg
0,49 kg| 0,59 kg
7,35 kg| 9,65 kg
0,50 kg| 0,60 kg

7,50 kg‘ 9,80 kg

Tlogé (1 szt.) 220 130 110

MVS-1-60CDM

Pudetko (15 szt.) 590 380 280

Tlogé (1 szt.) 220 130 110
MVS-1100CDM
Pudetko (15 szt.) 590 380 280
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