/SENTERA

CONTROLS

HPSPX-LP

Regulator réznicy cisnien, sterowanie PI

Seria HPSPX-LP to regulatory rdznicy cisnien wysokiej rozdzielczosci (-125-125
@ Pa). Zintegrowane sterowanie PI z funkcjg przeciwzaktdceniowg oferuje mozliwosé
bezposredniego sterowania silnikami / wentylatorami EC. Wyposazone sg w
catkowicie cyfrowy, najnowoczesniejszy przetwornik ci$nienia zaprojektowany do
szerokiego zakresu zastosowan. Kalibracje punktu zerowego i reset rejestréw
Modbus mozna wykonaé za pomoca przetacznika taktowego. Maja takze
zintegrowany wspdtczynnik K oraz wyjscie analogowe / modulujace (0-10 VDC
/ 0-20 mA / 0-100% PWM). Wszystkie parametry sq dostepne poprzez Modbus

Gléwne charakterystyki RTU (oprogramowanie 3SModbus lub Sensistant).

Whbudowany cyfrowy czujnik réznicy cisnien o wysokiej rozdzielczosci

Wykrywanie predkosci powietrza (za pomoca zewnetrznego zestawu rurek Pitota
PSET-PTX-200)

Ro6znorodnos¢ zakreséw operacyjnych

Czas odpowiedzi do wyboru: 0,1—10 s

Wdrozony wspotczynnik K.

Odczyt réznicy cisnien, objetosci powietrza® lub predkosci powietrza® przez
Modbus RTU

Funkcja resetowania rejestrow Modbus (do wartosci fabrycznych)

Do wyboru wewnetrzne zrédto napiecia dla wyjscia PWM: 3,3 / 12 VDC

Cztery diody LED stanu pracy czujnika i kontrolowanych wartosci

Komunikacja Modbus RTU

Mozliwos$¢ kalibracji czujnika

Do wyboru minimalny i maksymalny zakres

Do wyboru wyjscie analogowe / modulowane

e Aluminiowe koncdwki ci$nieniowe

Kod produktu

Kody Napiecie zasilania Maksymalne zuzycie energii Nominalny pobor mocy Imax Zakres dzialania
HPSPF-LP 18—34 VDC 1,3W 1,26 W 71 mA
18—34 VDC 1,3 W 1,26 W -125—125 Pa
LESEC L 15—24 VAC £10 % 1w 1w 70 mA

Specyfikacja techniczna

0—10 VDC R > 50 kQ e Pomiar réznicy cisnien, predkosci powietrza® lub przeptywu objetosciowego® w
. aplikacjach HVAC

Do wyboru wyjscie

analogowe / 0—20 mA R =500 Q e Zastosowania nadci$nieniowe: czyste pomieszczenia w celu unikniecia
modulowane o, zanieczyszczenia czasteczkami lub klatki schodowe dla bezpieczenstwa
0—100 % PWM Czestotliwos¢ PWM: 1 kHz,R = 50 kQ przeciwpozarowego

Réznica ciénien . Zastogow_ani:«j\ p_odcis_,nieniO\_Ne: kuchnie restauracyjne i laboratoria zajmujace sie
zagrozeniami biologicznymi
Tryby pracy Objetos¢ powietrza « Zastosowanie przeptywu objetoéciowego: zapewnienie minimalnej legalnej

Predkoéé powietrza predkosci wentylacji (m3/h) dla budynkow

Doktadnos¢ + 2% zakresu roboczego .. 3
Stopien ochrony 1P65 (zgodnie z EN 60529) Potaczenia i podtaczenia

Korpus ASA, szary (RAL9002) Kod produktu HPSPF-LP HPSPG-LP
Temperatura -5—65 °C Vin 18—34 VDC 18—34 VDC 13—26 VAC
Warunki otoczenia Wilgotnosé <95 % rH (bez kondensatu) GND Uziemienie Wslp(')llne' AC ~*
uziemienie*
A Komunikacja Modbus RTU, sygnat A
/B Komunikacja Modbus RTU, sygnat/ B
AO1 Wyjécie modulowane/ analogowe (0-10 VDC / 0-20 mA / PWM)
GND Uziemienie AO1 Wspdlne uziemienie*
Potaczenia Przekroj kabla 1,5 mm?

*Uwaga! Wersja -F produktu nie nadaje sie do potgczenia 3-przewodowego. Ma
osobne podstawy dla zasilania i wyjscia analogowego.  Podfaczenie obu mas moze
spowodowac nieprawidtowe pomiary. Do podiaczenia czujnikéw typu -F wymagane sq
minimum 4 przewody.

Wersja -G jest przeznaczona do potaczenia 3-przewodowego i ma ,wspdlng mase”.
Oznacza to, ze uziemienie wyjscia analogowego jest wewnetrznie potaczone z uziemieniem
zasilacza. Z tego powodu typy -G i -F nie mogq by¢ uzywane razem w tej samej sieci.
Nigdy nie podigczaj wspdlnej masy artykutdw typu G do innych urzadzeri zasilanych
napieciem statym. Moze to spowodowac trwate uszkodzenie podtaczonych urzadzen.

@ Tylko wtedy, gdy znany jest wspéfczynnik K wentylatora /napedu. Jezeli wspdtczynnik K jest nieznany, przeptyw mozna obliczyé poprzez pomnozenie powierzchni przekroju kanatu (A) przez predko$¢ powietrza
(V), stosujac wzér: Q = A * V
) Korzystajgc z zewnetrznego zestawu potgczen rurek Pitota PSET-PTX-200
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o |

1 -Przetacznik kalibracji
czujnika i
resetowania rejestru
Modbus (SW1)

Nacisnij, aby rozpocza¢ przywracanie
ustawien fabrycznych rejestru Modbus RTU
lub kalibracje czujnika

Roznica ci$nien, objetos¢ powietrza lub
Ciagty predkos$¢ powietrza przekroczyty
minimalny lub maksymalny prog alarmowy

2 - Czerwona dioda

LED 4
Migajacy Awaria elementu czujnika
] Roznica ci$nien, objetos¢ powietrza lub
3 - Zotta dioda LED 3 Wt predkos$¢ powietrza przekroczyty

minimalny lub maksymalny prog zakresu

Rzeczywista rdznica cisnien, objetos¢
powietrza lub predkos$¢ powietrza jest
stabilizowana miedzy minimalnym a
maksymalnym rozpietoscig

4 - Zielona dioda LED2

Power OK; aktywna komunikacja Modbus
RTU

Wyjscie PWM jest podfaczone do

5 - Zielona dioda LED1

6 - Zworka wewnetrznego zrédta +3, 3 VDC lub +
wewnetrznego 12 VDC **
rezystora . .
podciagajacego PWM musi by¢ podtaczony do
IP1 OO zewnetrznego zrddta napiecia poprzez

zewnetrzny rezystor podciqgajacy

*.-Zworka zainstalowana miedzy kontaktami.
** Zrédfo napiecia zalezy od wartosci w rejestrze trzymajacym 54.

Normy

e Dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC 2014/30 / UE:

- EN 61326-1: 2013 Urzadzenia elektryczne do pomiardw, kontroli i zastosowan
laboratoryjnych - Wymagania EMC - Czes¢ 1: 0Ogdlne wymagania

- EN 61326-2-3: 2013 Urzadzenia elektryczne do pomiaréw, kontroli i zastosowan
laboratoryjnych - Wymagania EMC - Czes$¢ 2-3: Szczegdblne wymagania.
Konfiguracja testu, warunki pracy i kryteria wydajnosci przetwornikow ze
zintegrowanym lub zdalnym kondycjonowaniem sygnatu

* Dyrektywa w sprawie zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego Dyrektywa
WEEE 2012/19 / UE

e Dyrektywa RoHs 2011/65 / WE w sprawie ograniczenia stosowania szkodliwych
substancji w urzadzeniach elektrycznych i elektronicznych

Wejscie
(DP, VFR, AV)
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Regulator rdznicy cisnien, sterowanie PI

Zastosowanie 1: Pomiar rdéznicy cisnien \ [Pa] lub Zastosowanie 2: Pomiar objetosci powietrza \ [m3 / h]
objetosci przeptywu powietrza \ [m3 / h] za pomoca lub predkosci przeptywu powietrza [[m / s] za pomocg
PSET-PVC PSET-PT

Konfigurator ~ Sensistant Modbus umozliwia fatwe
monitorowanie i / lub konfigurowanie parametréw Modbus.

Parametry urzadzenia mogg by¢ monitorowane /
skonfigurowane za pomoca platformy oprogramowania
3SModbus. Mozesz pobra¢ go z nastepujacego linku:
https://www.sentera.eu/pl/3SMCenter

BSMODBUS Aby uzyska¢ wiecej informacji na temat rejestréw Modbus,

zapoznaj sie z mapaq rejestrow Modbus.

Kod oo Szerok Wysokos¢é| Waga Waga
BIoCukiu [mm] [mm] netto brutto

Tlos¢ (1 szt.) 0,12kg 0,13 kg
HPSPF-LP
HPSPG-LP Pudetko (10 szt.) 495 185 87 1,20 kg 1,30 kg
Karton (60 szt.) 590 380 280 7,2 kg 7,8 kg
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