HPD

Podwdjny czujnik réznicy cisnien

Seria HPD to kompaktowe przetworniki réznicy ci$nien o wysokiej rozdzielczosci,
ktére sq wyposazone w dwa cyfrowe przetworniki ci$nienia, przeznaczone do
szerokiego zakresu zastosowan. Odczyt predkosci powietrza jest dostepny po
podtaczeniu zewnetrznego zestawu przytaczeniowego rurki Pitota. Wszystkie
parametry sa dostepne poprzez Modbus RTU (oprogramowanie 3SModbus lub
Sensistant). Majq takze zintegrowany wspotczynnik K i 2 wyjscia analogowe /
modulujace (0—10 VDC / 0—20 mA / 0—100% PWM).

Glowne charakterystyki

* 2 wyjscia analogowe / modulujace - po jednym dla kazdego modutu czujnika
* 2 wbudowane cyfrowe czujniki réznicy ci$nien o wysokiej rozdzielczosci

o Wykrywanie predkosci powietrza (za pomocg zewnetrznego zestawu rurek Pitota
PSET-PTX-200)

e Roznorodnos$¢ zakreséw operacyjnych
e Czas odpowiedzi do wyboru: 0,1—10 s
* Wdrozony wspdtczynnik K

e Odczyt cisnienia réznicowego, objetosci powietrza® lub predkosci powietrza®
przez Modbus RTU

e Funkcja resetowania rejestréw Modbus (do wartosci fabrycznych)

* Do wyboru wewnetrzne zrédto napiecia dla wyjscia PWM: 3,3—12 VDC

e Komunikacja Modbus RTU

¢ Procedura kalibracji czujnika

e Do wyboru minimalny i maksymalny zakres

e Wybieralny typ wyjscia analogowego / modulowanego

o Aluminiowe koncdéwki ci$nieniowe

Kod produktu

Kod produktu Napiecie ilani Maksymalne zuzycie energii Nominalny pobér mocy Imax Zakres dziatania
HPD-F-1KO 0—1.000 Pa
HPD-F-2K0 18—34 VDC 1,44 W 12w 80 mA 0-2.000 Pa
HPD-F-4KO0 0—4.000 Pa
HPD-F-10K 0—10.000 Pa
HPD-G-1KO0 0—1.000 Pa

18—34 VvDC/ 1,17 W 1w 65 mA
HPD-G-2KO0 0—2.000 Pa
HPD-G-4K0 0—4.000 Pa
15—24 VAC £10 % 2,88 W 2,4 W 160 mA
HPD-G-10K 0—10.000 Pa

Specyfikacja techniczna Rejestry Modbus

0—10 VDC R = 50 kQ _\/\/\_ Konfigurator ~ Sensistant Modbus umozliwia tatwe
N monitorowanie i / lub konfigurowanie parametréw Modbus.
2 wybierane wyjscia 0—20 mA R <500 Q srelwsl’v "‘ %nt
analogowe / modulujace o F_”L“ﬂéhl Parametry urzadzenia mogq by¢ monitorowane /
0—100 % Czestotliwos¢ PWM: 1 kHz, skonfigurowane za pomoca platformy oprogramowania

3SModbus. Mozesz pobrac¢ go z nastepujacego linku:
L P https://www.sentera.eu/pl/3SMCenter
Minimalny zakres cisnienia

-,
Ren 50 Pa M
réznicowego Bs ODBUS Aby uzyska¢ wiecej informacji na temat rejestréw Modbus,

zapoznaj sie z mapaq rejestrow Modbus.

PWM R = 50 kQ

Minimalny zakres przeptywu 10 m3/h

Minimalny zakres predkosci
powietrza Lm/s Normy

Réznica cisnien C €
e Dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC 2014/30 / UE:

Tryby prac Objetos¢ powietrza , ,
P (I Jetoscp - EN 61326-1: 2013 Urzadzenia elektryczne do pomiaréw, kontroli i zastosowar
Predkos¢ powietrza laboratoryjnych - Wymagania EMC - Czes$¢ 1: Ogdlne wymagania

. - EN 61326-2-3: 2013 Urzadzenia elektryczne do pomiardw, kontroli i zastosowan

Doktadnos¢ * 2% zakresu roboczego laboratoryjnych - Wymagania EMC - Czgé¢ 2-3: Szczegdlne wymagania.

., . Konfiguracja testu, warunki pracy i kryteria wydajnosci przetwornikow ze

Stopien ochrony IP65 (zgodnie z EN 60529) zintegrowanym lub zdalnym kondycjonowaniem sygnatu
Korpus ASA, szary (RAL9002) » Dyrektywa w sprawie zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego Dyrektywa
. . Temperatura -5—65 °C WEEE AV ) Uz
Warunki otoczenia . L, o * Dyrektywa RoHs 2011/65 / WE w sprawie ograniczenia stosowania szkodliwych
Wilgotnosc <95 % rH (bez kondensatu) substancji w urzadzeniach elektrycznych i elektronicznych

OTylko wtedy, gdy znany jest wspotczynnik K wentylatora / napedu. Jezeli wspétczynnik K jest
nieznany, przeptyw mozna obliczyé poprzez pomnozenie powierzchni przekroju kanatu (A) =
przez predkoé¢ powietrza (V), stosujac wzor: Q = A * V. Zakres przeznaczenia

(DKorzystajac z zewnetrznego zestawu potgczen rurek Pitota PSET-PTX-200

e Pomiar réznicy ci$nien, predkosci powietrza® |ub przeptywu objetosciowego® w
aplikacjach HVAC

* Monitorowanie réznicy cisnien / przeptywu w czystych pomieszczeniach
e Czyste powietrze i nieagresywne, niepalne gazy
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HPD

Podwdjny czujnik roznicy cisnien
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Ustawienia i wskazania

Potaczenia i podiagczenia

g:’:duktu HPD-F HPD-G
Vin 18—34 VDC 18—34 VDC 13—26 VAC
GND Uziemienie vspéine AC ~*
A Komunikacja Modbus RTU, sygnat A
/B Komunikacja Modbus RTU, sygnat / B
AO1 Wyjécie modulowane / analogowe 1
(0—10 VDC / 0—20 mA / PWM)
GND Uziemienie AO1 Wspdlne uziemienie *
AO2 Wyjscie modulowane / analogowe 2
(0—10 VDC / 0—20 mA / PWM)
GND Uziemienie AO2 Wspodlne uziemienie *
Przekréj kabla 1,5 mm?
Potaczenia i:lljlroevsverggcowania dtawika 36 mm
Srednica rurki taczacej 6 mm

*Uwaga! Wersja -F produktu nie nadaje sie do potgqczenia 3-przewodowego. Ma osobne

Odpowiednie wyjécie PWM jest podstawy dla zasilania i wyjscia analogowego. Podtaczenie obu mas moze spowodowad
1 - Wewn o .. nieprawidfowe pomiary. Do podiaczenia czujnikéw typu -F wymagane sq minimum 4 przewody.
vag\:,k?:rezz estora ==~ podtaczone do wewns/t[;énlegbo Z;%di/aDEii Wersja -G jest przeznaczona do potaczenia 3-przewodowego i ma ,wspdlng mase”. Oznacza to,
po dciqgajaz:ego ub + Ze uziemienie wyjscia analogowego jest wewnetrznie potgczone z uziemieniem zasilacza. Z tego
-3 . . i . . powodu typy -G i -F nie mogq by¢ uzywane razem w tej samej sieci. Nigdy nie podiaczaj
(JP1 dla czujnika Ong(OWIednledWy]SCIQ ':WM musi bJ;C wspdlnej masy produktéw typu G do innych urzadzer zasilanych napieciem stalym. Moze to
i, J_F’Z_kdla2 ; oo na%?@?;?;?ﬂé Zzeev\\llvr:weetrrzz?eygl?ei;ostoar spowodowad trwate uszkodzenie podtaczonych urzadzen.
czujnika
podciagajacy
2 - Przetaczniki Nacisnij przetacznik taktowy SW1, aby Mocowanie i wymiary
taktowe kalibracji rozpocza¢ kalibracje czujnika 1 / reset
czujnika i rejestréw Modbus J 80
resetowania Nacisnij przetacznik taktowy SW2, aby
rejestru Modbus rozpocza¢ kalibracje czujnika 2 / reset
(SW1, Sw2) rejestrow Modbus
3 - Wskazanie
kalibracji Miga na
czujnika i niebiesko Przywracanie ustawien fabrycznych
resetowania (jak rejestru Modbus lub kalibracja czujnika
rejestrow zdefiniowano)
Modbus
4 - Wskazanie -
komunikacji M_|ga na Nadawanie / odbieranie
zielono
Modbus

1] <
5 - Sygnalizacja l
pracy LED State wejscie Praca normalna | B

*== Zworka zainstalowana miedzy kontaktami.
** Zrédfo napiecia zalezy od wartosci w rejestrze 54 i 74.

Zakres kontrolny Zakres kontrolny
Min. Max.
VDC 100 ' '
mA
PWM 90
S8
9
o7
B
_g 60
S Kod
= (o] .
“© el Opakowanie
30
2 Tlos¢ (1 szt.) 95 85 70 | 0.14 kg 0.20 kg
20 Pudetko (10 szt.) 495 185 87 | 1.40 kg, 2.08kg
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 Pudetko (60 szt.) 590 380 280 8.4 kg 13.03 kg
Zakres ci$nienia réznicowego \ [%], Pa
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Przykiad aplikacj

HPD

Podwdjny czujnik réznicy cisnien

Globalne numery pozycji handlowych (GTIN)

Opakowanie HPD-F-1KO0 HPD-F-2KO0 HPD-F-4KO0 HPD-F-10K
Szt. 05401003007488 05401003007495 05401003007501 05401003007471
Pudetko 05401003300923 05401003300930 05401003300947 05401003300916
Karton 05401003501443 05401003501450 05401003501467 05401003501436

Opakowanie HPD-G-1KO HPD-G-2KO0 HPD-G-4K0 HPD-G-10K
Szt. 05401003007525 05401003007532 05401003007549 05401003007518
Pudetko 05401003300961 05401003300978 05401003300985 05401003300954
Karton 05401003501481 05401003501498 05401003501504 05401003501474
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