Controlador de presion diferencial para actuadores

Las series SPSA incluyen controladores de presion diferencial para regulacion directa de
las posiciones de valvulas o compuertas con actuadores eléctricos. Estos dispositivos
tienen comunicacion Modbus RTU y una salida analdgica / digital. Los controladores
de las series SPSA disponen de un control proporcional e integral - PI y permiten
eleccion del punto de ajuste - setpoint. Son compensados por temperatura y ofrecen un
funcionamiento preciso y estable.

Caracteristicas principales

e Funcionamiento estable y preciso a largo plazo

¢ 1 salida analdgica o 1 salida PWM (colector abierto)

e Comunicacion Modbus RTU (RS485)

» Control proporcional e integral - PI y eleccidn del punto de ajuste - setpoint
* Seleccion automatica del rango segun el punto de ajuste - setpoint elegido
e Funcidn para restaurar los ajustes de fabrica de los registros Modbus

¢ Procedimiento de calibraciéon del sensor

» Toberas de conexion de presion de aluminio

Especificaciones técnicas

1 salida analdgica (0—10 VDC / 0—20 mA) /
1 salida digital PWM (colector abierto)

Alimentacién 18—34 VDC: 20—10 mA
Alimentaciéon 15—24 VAC: 15—10 mA

Salidas

Consumo Sin carga

Codigos de articulos

Rango de presion de

funcionamiento 0—2.000 Pa L
Alimentacion Conexiones
Modo de funcionamiento Presion diferencial
13—26 VAC .
Precision SPSAG-2K0 18—34 VDC 3-hilos
(salida de tension +3 %
analdgica) SPSAF-2K0 18—34 VDC 4-hilos
Funcionamiento estable a o o
i [lEEs +1 % por afio
Estandar de proteccion IP65 (seglin EN 60529) Area de uso
Temperatura 10—60 °C « Control de presion en ambientes cerrados
Condiciones ambientales o ) .
Humlef_ad < 95 % HR (sin condensacién) « Aire limpio y gases no agresivos, no combustibles
relativa

Cableado y conexiones

Vin Tension positiva DC / AC ~
GND Masa / AC ~
A Modbus RTU (RS485), sefial A
/B Modbus RTU (RS485), sefial / B
AO1 Salida analdgica / PWM (colector abierto)
GND Masa
Conexiones Seccion de c_abl_el: max. 0,75 mm?
Rango de sujecion de prensaestopas: 3—6 mm

Atencién: Siempre que un articulo de tipo G y otro de tipo F estén compartiendo la
misma fuente de alimentacién AC (transformador), esto puede provocar un
CORTOCIRCUITO en aquellos casos que la fuente de alimentacion y los terminales de la
sefial analdgica estén conectados a la misma masa comun! Para evitar ello, siempre
conecte los diferentes tipos de articulos a distintos transformadores AC o use la misma
version de articulos.

RS485 == En caso de que la fuente de alimentacién AC se esté usando con alguna de las unidades,
pertenecientes a una red Modbus, el terminal GND NO TIENE QUE ESTAR CONECTADO
a otras unidades de esta red o a través de un convertidor CNVT-USB-RS485. Esto puede
causar un dafio permanente a los semiconductores de comunicacién y/o al ordenador!

Registros Modbus

= —_/\/\__ El configurador Sensistant Modbus le permite monitorizar y/o
- configurar facilmente los pardmetros de Modbus.
=) ENS Stant , i itori
e R Los pardmetros de la unidad se pueden monitorizar /
configurar a través de la plataforma de software 3SModbus.

Puede descargarla desde el siguiente enlace:
https://www.sentera.eu/es/3SMCenter

-~
BSMODBUS Para mas informacion sobre los registros Modbus, puede

consultar el Mapa de los Registros Modbus del producto.
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Controlador de presién diferencial para actuadores

n y dimensiones

1 - Interruptor - SW1
para seleccion del
régimen de la salida
analdgica

1: 0—10 VDC
2: 0—20 mA
3: PWM (colector abierto)

SENE®)

2 - Interruptor - SW2
para calibracion del
sensor y reinicio de
los registros Modbus

Pulse para iniciar la calibracion o el
reinicio

3 - Jumper' de
resistencia del bus de
la red (NBT)

4 - Indicacion de
funcionamiento

El controlador SPSA es la primera o
la Gltima unidad

Funcionamiento normal

==

Azul L . .
- Procedimiento de calibracion del
5-Indicacionde Baipecealls sensor o de restablecimiento de los
calibracion o reinicio (como es ajustes de fabrica
definido) )
6 - Indicacion de la Verde - L -
comunicacion Modbus parpadeante Trasmitir / recibir Embala.]e
(== indica la posicion cerrada del ‘jumper'.) ‘\
85 ‘
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5 w0 1 unidad 95 85 70 0,12kg 0,15 kg
200 Carton (10 un.) 492 182 84 1,20 kg 1,63 kg
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 Caja (60 un.) 590 380 280 7,2 kg 10,39 kg
—— Setpoint Time, [s]
— Kp=2,0
Kp = 1,0
— Kp=10,5
Estandares
¢ Low Voltage Directive 2014/35/EC c €

e EMC Directive 2014/30/EC
e WEEE Directive 2012/19/EC
¢ RoHs Directive 2011/65/EC
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